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PROJEKTOVÁ DOKUMENTACE – TECHNICKÉ POŽADAVKY

na zakázku


[bookmark: _Hlk79668061]Diverzifikace rostlinné výroby


















Zadávací podmínky k podání nabídky pro zakázku mimo režim zákona č. 134/2016 Sb.

Akce částečně financovaná dotací z PRV (EAFRD) 


Zadavatel 

[bookmark: _Hlk79668078][bookmark: _Hlk79668246]Název:            		Zemědělské družstvo Světnov
Sídlo:             		Zarybník 516, 594 42 Měřín
Právní forma:    		družstvo
Údaj o zápisu do OR:   	oddíl DrXXXVII, vložka  2235,  vedená u Krajského soudu v Brně	
Jednající/Zastoupený:    AGRO – Měřín, obchodní společnost s.r.o., předseda představenstva, zmocněný zástupce Ing., Mgr.  David Rykr,  AGRO – Měřín, a.s., člen představenstva, zmocněný zástupce Ing. Helena Vašková                           
                                                               
IČ:             00144991
DIČ:          CZ00144991	

Kontaktní osoba pro předmět zakázky:   

1.        Ing. Michaela Krejčová 
           Telefon:          566 501 227, 602 707 048
           e-mail:       michaela.krejcova@agro-merin.cz
 

2.         Ing. Marie Čejková
            Telefon:        566 501 227, 606 745 571                                             
            e-mail:          marie.cejkova@agro-merin.cz
 	                                         
Název zakázky 

[bookmark: _Hlk79668284] Diverzifikace rostlinné výroby
Předmět dodávky

[bookmark: _Hlk79668087]Předmětem zakázky je dodání 2 ks separátoru hrud a kamene
Základní požadavky na technické řešení

1. SEPARÁTOR HRUD A KAMENE (2KS)
	Parametr
	Hodnota (ano/ne)*
	Konkrétní hodnota

	Prosévací šířka min. 150 cm
	
	

	Hloubka prosévaného profilu cca 50 cm
	
	

	Krojidla na zamezení ztrát půdy
	
	

	Hydraulicky poháněná reverzovatelná těžká hrudová rohož
	
	

	Zásobník na velké kameny s třídícími prsty
	
	

	Hlídání prokluzu pohonových řemenů
	
	

	Separační zařízení tvořené kombinací hvězdicových válců a prosévacích pásů
	
	

	Automatické hlídání hloubky prosévání
	
	

	Možnost změny podélného i příčného náklonu stroje
	
	

	Automatika stranového vyrovnání
	
	



*vyplní uchazeč
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