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1. Shrnuti projektu

Predmétem projektu je modernizace systému fizeni zauhlovani v elektrarné ¢. 3 v Ulanbataru
v Mongolsku. V ramci realizace projektu bude provedena instalace a zprovoznéni centralniho
fizeni pasovych dopravnikti uhli z hlavniho velinu zauhlovani a vybaveni velinu, dale bude
provedena instalace automatizace pasovych dopravnikti uhli, v€etné instalace bezpecnostnich
a fidicich prvkl a kamerového systému, pasovych vah a fizeni vibra¢nich podavact uhli. Dale
bude doddna a zprovoznéna automatizace a osazena kontrolni meéteni teploty a vibraci na
motory drti¢e uhli, doddna automatizace vykladpéni vagontli, vCetné automatizace posunu
vagonu a automatizace drtict vyklapéni vagonu a instalace kamerového systému v prostoru
vyklapéni vagond, bude instalovano nové meéteni hladin uhli v zasobnicich ptfed kotli, bude
provedena instalace motorti na fizeni pluhti a instalace ovladani pluhti. Zaroven budou
provedena potfebnd Skoleni za iCelem zajisténi udrzitelnosti noveé instalovaného systému a
jeho spolehlivého ovladani mistnim personalem.

2. Popis vychoziho stavu

2.1 Ekonomicka a socialni situace v zemi, rozvojova strategic zeme

Mongolsko od padu komunistického rezimu vroce 1990 proSlo rychlymi
ekonomickymi zménami a vydalo se cestou politického pluralismu a hospodarskych reforem.
Podle klasifikace Svétové banky se fadi mezi zemé s niz§im stfednim piijmem. Na zakladé
Indexu lidského rozvoje se Mongolsko v roce 2012 umistilo na 108. misté z celkového poctu
187 zemi (oproti roku 2011 se jeho pozice zlepsila o dvé pfi(“:ky).1 Relativné ztizena situace
zem¢ vyplyva zjeji vnitrozemské polohy (na druhou stranu zemé disponuje strategickou
polohou v tésné blizkosti globalnich hracli). V Mongolsku je rozsdhly klientelismus a
nepotismus a nelze opominout ani urcitou umélou zavislost na zahrani¢nich donacich.
Mongolsku dosud nebyl EU pfiznan statut zemé s trzni ekonomikou.?

Mongolsko disponuje bohatymi nerostnymi a pfirodnimi zdroji. Zemé ma pies 35 mil
kusii hospodarskych zvifat a znacné zdsoby nerostnych surovin jako je méd’, zlato, uran a
uhli. Podle odhadi pokryvaji loZiska mineralnich surovin az 25% z celkové rozlohy tizemi a
tézba se na celkovém HDP podili cca 20%.%* T&zba nerostnych surovin zaujima stale vétsi
podil v ekonomice Mongolska a v roce 2011 vytvarel tézebni primysl ptiblizn¢ 20% HDP,
coz je dvakrat vice, nez pfed deseti lety. Vyvoz nerostnych surovin pfedstavoval 90% vSech
pFijmi z exportu v roce 2011.°

Mezi lety 2010 a 2012 doslo v Mongolsku ke zna¢nému rastu HDP a poklesu
chudoby. Rust HDP byl v Mongolska v poslednich letech vysoky a pro rok 2013 je
odhadovén na zhruba 12%. Podobné klesl podil pogulace zijici pod hranici chudoby, a to
z2 39 % v roce 2010 na necelych 28 % v roce 2012.° Za pozitivnimi zménami stoji zejména
rapidni narist t€Zby nerostnych surovin.

'UNDP, 2012: International Human Developement Indicators. Dostupné z: _http://hdr.undp.org/en/2013-report
2 zU Ulénbétar, 2012: Souhrnnd teritoridlni informace, Mongolsko. Dostupné z:
services.czechtrade.cz/pdf/sti/mongolsko-2012-10-01.pdf

*WB, 2013: World Development Indicators. Dostupné z: http://data.worldbank.org/data-catalog/world-
development-indicators

* Evropska Komise, 2012: Mid-Term Review NIP 2011-2013 — Mongolia. Dostupné z:
http://ec.europa.eu/europeaid/where/asia/documents/20120925-mtr-nip-2011-2013_en.pdf

°WB, 2011: Country Partnership Strategy for Mongolia for the Period FY 2013-2017

® WB, 2014. Mongolia Overview. Dostupné z: http://www.worldbank.org/en/country/mongolia/overview
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Zem¢ je rozdélena do 21 ajmagt (provincii), které jsou dale rozdéleny do 329 somont
(okresi). Zije zde pies 2,8 mil. obyvatel’, z toho 1,2 mil.® obyvatel Zije v hlavnim mést&
Ulanbataru. Stupnujicim se problémem je zna¢nd migrace venkovského obyvatelstva do
meésta s vidinou lepsiho Zivota.

2.2 Vladni politika a aktivity donort v daném sektoru

Vladni rozvojova politika je definovana Narodni rozvojovou strategii zaloZenou na
Rozvojovych cilech tisicileti.? Narodni strategie popisuje negativni vliv limitovanych dodavek
energie a slabého rozvoje souvisejici infrastruktury na konkurenceschopnost enegetického
prumyslu i rozvoj celé zémé. V prvni fazi (v letech 2007 az 2015) planuje vlada vytvofit tzv.
Integrovany energeticky systém a zlepsit dodavky energie pro chovatele dobytka a turistické
destinace. Ve druhé fazi (planované na obdobi 2016-2021) budou zahrnuty aktvity pfiSpivajci
ke zvyseni efektivity Integrovaného energetického systému. Cilem Mongolska je kompletné
uspokojit domaci poptavku po energii a vyhledové energii exportovat. Tento projekt pro
Elekrarnu ¢.3 je v souladu s cilem ,postavit a vyuzivat nové zdroje elektrické a tepelné
energie v Ulanbataru®.

Sektorem energetiky se na vladni urovni dale zabyva mongolsky Zakon o energetice

(“Law of Mongolia on Energy ““), Narodni program ,,Integrovany energeticky systém
Mongolska (“Integrated Energy System of Mongolia” National programme) a Ramcovy plan
sektoru energetiky (“Master plan of Energy sector”)..

V soucasné dobé v Mongolsku ptsobi v sektoru vyroby a dodavky energie bilateralni i
multilateralni donofi. Mezi nejvyznamnéjsi bilaterdlni donory pusobici v energetickém
sektoru patii Némecko a Dansko. Némecko realizovalo v letech 2010-2013 projekt zaméteny
na zvySeni energetické uc¢innosti, mezi jehoz hlavni projektové aktivity patii poradenstvi
Vv oblasti energetické politiky, analyza systému vyroby elektrické energie v Mongolsku a
Skoleni expertd v oblasti energetiky.'® Nepfimo se energetiky dotyké také némecky projekt
Integrovaného urbanniho rozvoje, jehoz soucasti je zvySovani energetické uginnosti.™t
Dlouhodobgji zde ptisobi také v oblasti obnovitelnych zdroji energie. Dansko od roku 2010
realizuje projekt rehabilitace elektrické sit& v regionu Darkhan-Selenge.*? Japonska JICA, jez
patii obecné mezi nejvétsi mongolské donory, pfimo v sektoru energetiky zadné projekty
nerealizuje, nicméné& nepiimo se jeji projekty energetiky dotykaji — piikladem muliZe byt

" InfoMongolia.com: Population and Health, 2012. Dostupné z:
http://www.infomongolia.com/ct/ci/5680/145/Population%20and%20Health,%202012. ©2011-2012 MER Co.,
Ltd.

® InfoMongolia.com: Population and Health, 2012. Dostupné z:
http://www.infomongolia.com/ct/ci/5680/145/Population%20and%20Health,%202012. ©2011-2012 MER Co.,
Ltd.

% Millennium Development Goals-Based Comprehensive National Development Strategy of Mongolia (2008),
http://mofa.gov.mn/coordination/images/stories/resource_docs/nds_approved_eng.pdf

19GIz (2013). Efficiency of grid-based energy supply schemes. Dostupné z:
http://www.giz.de/en/worldwide/17721.html

1 GIZ (2013). Integrated urban development. Dostupné z: http://www.giz.de/en/worldwide/17733.html

12 Ministry of Foreign Affairs of Denmark (2013). Project Pipeline. Dostupné z: http://um.dk/en/danida-
en/activities/business/finance/tender/



http://www.infomongolia.com/ct/ci/5680/145/Population%20and%20Health,%202012
http://www.infomongolia.com/ct/ci/5680/145/Population%20and%20Health,%202012
http://www.giz.de/en/worldwide/17721.html
http://um.dk/en/danida-en/activities/business/finance/tender/
http://um.dk/en/danida-en/activities/business/finance/tender/

projekt zacileny na snizeni znecisténi ovzdusi v Uldnbataru zptisobené zejména spalovanim
uhli za u&elem vyroby elektrické a tepelné energie.™

Z multilateralnich donorii 1ze jmenovat Asijskou rozvojovou banku (ADB), Svétovou
banku (WB) a Rozvojovy program OSN (UNDP). ADB v Mongolsku realizovala od roku
2007 v sektoru energetiky Sest projektl, a to jak ve venkovskych oblastech, tak v Ulanbataru.
Polovina projektii méla formu grantu a polovina formu technické spoluprace.™® V soucasnosti
ADB planuje realizaci dalsich dvou projektd. Jeden z nich bude zaméfen na poradenské
sluzby pro finalni fazi ptiprav projektu Elektrarny ¢. 5, ktery je komplementarni
navrhovanému projektu CRA.™ Svétova banka realizovala po r. 2000 nekolik projekti.
Nejvyznamnéj$im z nich byl projekt realizovany mezi roky 2001-2013 a zacileny na snizZeni
ztrat elektfiny a zvySeni spolehlivosti dodavek elektfiny.16 Neptimo se daného sektoru
dotykaly 1 dalsi projekty, napfiklad ty zaméfené na snizovani zneciSténi ovzdusi
v Ulanbataru®’. UNDP V Mongolsku realizuje projekt v oblasti energetické Ucinnosti ve
stavebnictvi (2009—2013).'

2.3 Kontext spoluprace ZRS CR v Mongolsku

V ramci Koncepce zahraniéni rozvojové spoluprace Ceské republiky na obdobi 2010—
2017%° je Mongolsko zafazeno mezi prioritni programové zemé. Ceska republika ma
s Mongolskem tradi¢n¢ dobré a intenzivni vztahy. Vyznamu spoluprace odpovida skutecnost,
ze vroce 2012 bylo Mongolsko druhym nejvyznamnéj$im partnerem v ramci rozvojové
spoluprace CR (17% bilateralni rozvojové spoluprace) a v roce 2011 dokonce partnerem

Navrhovany projekt pln€¢ odpovida sektorovému (vyroba a dodavka energie) i
geografickému (Ulanbatar) zaméteni ceské rozvojové spoluprace definované Programem
rozvojové spoluprace s Mongolskem na obdobi 2011-2017. Podle n&j je cilem CR v daném
sektoru pfedevsim budovani mistnich kapacit, zavadéni novych techologii, standardi a know-
how. Realizaci navrhovaného projektu CR pfisp&je jak ke zvyseni produktivity a posileni
konkurenceschopnosti mongolského priimyslu, tak ke sniZzeni znecisténi Zivotniho prostiedi,
které¢ je jednou z dalSich rozvojovych priorit mongolské vlady. Vedle jeho uspornych a
ekologickych dopadti bude mit projekt také pozitivni dopad na budovani dobrého jména CR
(a ceskych firem) v Mongolsku.

Piedlozeny projekt je kompatibilni s ostatnimi projekty ZRS CR v daném sektoru
vV Mongolsku a tematicky navazuje na dobrou tradici ,,Ceskych® elektraren v Mongolsku (tj.
elektraren doposud zmodernizovanych za pomoci CR). Tematicky je vybran na zakladé
zadosti mongolské strany a analyzy, kterd vychazela z potfeb partnera a z identifikované

3 JICA (2013). Major projects in Mongolia: Capacity Development Project for Air Pollution Control in
Ulaanbaatar City. Dostupné z: http://www.jica.go.jp/mongolia/english/activities/activity17.html

14 ADB (2013). Project Records: Approved: Energy.
http://www.adb.org/projects/search/502,21303,21270?ref=countries%2Fmongolia

1> ADB (2013). 47091-001: Transaction Advisory Services for the Combined Heat and Power Plant 5 (CHP5).
Dostupné z: http://www.adb.org/projects/47091-001/main

16 \WB (2013). Energy Sector Project. Dostupné z: http://www.worldbank.org/projects/P040907/energy-sector-
project?lang=en

" \WB (2013). Ulaanbaatar Clean Air Project. Dostupné z:
http://www.worldbank.org/projects/P122320/ulaanbaatar-clean-air-project?lang=en

8 UNDP (2013). Building energy efficiency Project. Dostupné z:
http://www.mn.undp.org/content/mongolia/en/home/operations/projects/environment_and_energy/building-
energy-efficiency-project--beep-.html

!9 Ptijata Usnesenim vlady &. 366/2010
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pridané hodnoty, kterou je Ceské republika schopna nabidnout diky znalostem a zku$enostem
¢eskych realizatori.

3. Analyza problému

V soucasnosti slouzi kK vyrobé elektrické energie v Ulanbataru pouze Elektrarna ¢. 3 a
Elektrarna €. 4 (obé¢ tepelné). Ostatni elektrarny, respektive teplarny, jsou nevyhovujici
zejména kvuli jejich nizké kapacité a vykonnosti a nadmérnému zatézovani zivotniho
prostiedi zplisobenému zastaralou technologii. Do budoucna vlada planuje problém
nedostatku energie fesit vystavbou nové tepelné elektrarny (€. 5). Vzhledem ke zpomaleni
projektu vystavby nové elektrarny bylo nakonec rozhodnuto o nutnosti modernizace
Elektrarny ¢. 3.

Rychly rozvoj stavebnictvi, primyslu a tézaistvi, rostouci naroky na spotiebu tepla a
roz§ifovani mésta jsou pric¢inou kritického nedostatku energie (zejména tepelné) v metropoli
Mongolska.

Véaznym problémem Elektrarny €. 3, potazmo vSech mongolskych elektraren, zstava
pouzivani zastaralych technologii a zafizeni, s ¢imz souvisi také nizkd produktivita elektrarny
a nadmérné znecist'ovani zivotniho prostiedi. Technologie vnéjsiho a vnitiniho zauhlovani,
kterou elektrarna &. 3 vyuziva, pochéazi z 80. let 20. stoleti. Rizeni provozu technologie je

z duvodu absence jeji jakékoliv automatizace ¢asové I energeticky naro¢né a nespolehlivé.
Zajisténi provozu zauhlovani je ndrocné jak ekonomicky, tak personalné. Vypadek Elektrarny
¢. 3 v dasledku nékterého zptisobeny technologickou nebo lidskou chybou na tseku
zauhlovani by zejména v zimé¢, kdy teploty dosahuji az -40°C, mohl mit katastrofalni
nasledky, jelikoz by znamenal pteruSeni dodavek elektrické energie a tepla do metropole na
nckolik dni. Elektrarna zaroven dodava technologickou paru uldnbétarskym firmam. Ptipadny
vypadek v jejich dodavkach (stejné€ jako v ptipadé elektrické energie) by vedl k preruseni
vyroby a ekonomickym ztratdm.

Detailni popis stavajici technologie zauhlovani na elektrarné ¢. 3 v Uldnbataru je uveden
v priloze ¢. 2 projektového dokumentu.

4. Analyza zainteresovanych stran

4.1 Zainteresované subjekty/partnefi projektu

Hlavnim partnerem a iniciatorem projektu je elektrarna ¢. 3 v Ulanbataru, ktera je
zaroven piijemcem veskerych vystuptli. Elektrarna poskytne z vlastnich zdrojii ¢ast prostredka
na pokryti spolutcasti mongolské strany na realizaci projektu, ¢astecné formou in-kind vstupt
a Castetné uvolnénim financénich zdroji. Spoluprace na realizaci projektu bude probihat
predev§im s sekem zauhlovani. Usek zauhlovani méa dohromady 127 zaméstnanct, kteii
pracuji ve 4 sménach po 23 lidech (ve sménném provozu tudiz pracuje 92 lidi). Vedoucim
useku zauhlovani je pan Ankhaa Choijilsuren, ktery bude hlavnim technickym kontaktem pfi
realizaci projektu. S vedenim elektrarny a iseku zauhlovani budou béhem realizace projektu
koordinovany veskeré aktivity, jejich nacasovani a vzajemnd navaznost, piiprava
technologickych odstavek, urceni pracovnikl elektrarny, podilejicich se na realizaci projektu
atd.



Ministerstvo energetiky je nadiizenou instituci elektrarny ¢. 3 v Ulanbataru, ktera
schvaluje strategie rozvoje sektoru a jednotlivych podiizenych elektraren a urluje statni
energetickou politiku. Projekt rekonstrukce zauhlovani na elektrarné ¢. 3 v Ulanbataru
ministerstvo podporuje a zavazalo se zajistit dostatecné mnozstvi finan¢nich prostfedkl na
pokryti mongolské ¢asti projektu.

4.2. Cilové skupiny

Primou cilovou skupinou projektu jsou zaméstnanci a vedeni useku zauhlovani
elektrarny ¢. 3 v Uldnbataru (dohromady cca 127 lidi), ktefi budou uzivateli dodané
technologie, v jejiz Gdrzbé a ovladani budou detailné proskoleni. V navaznosti na realizaci
projektu bude zvysena efektivita celého provozu, zlepSeno pracovni prostfedi a bezpecnost
prace a zaroven dojde k zvySeni kvalifikace pracovnikii a vedeni useku zauhlovani.

Koneénymi prijemci projektu jsou predevS§im odbératelé elektrické energie,
technické pary a topné pary v Ulanbataru a sekundarné vSichni obyvatelé zasazeni emisemi
Z lokalnich topenist’ v Uldnbataru, jejichz uziti se bude moci v disledku stabilizace dodavek
elektfiny a tepla z elektrarny €. 3 omezit.

4.3 Podpora projektu ze strany zemé piijemce

Projekt vznikl na zakladé mongolské zaddosti. Po celou dobu byl pfipravovan v uzké
spolupraci s mongolskymi partnery, pro které je projekt diky zahrnutym rozvojovym cilim
vysoce relevantni. Mongolska strana mé jiz z minulosti dobré zkuSenosti s realizaci
obdobného projektu pravé ceskym subjektem. Cely projekt byl navic podpoien mongolskym
ministrem energetiky M. Sonompilem.

Mongolska strana se zavazala poskytnout plnou soucinnost pii realizaci projektu a
podilet se na jeho realizaci také vlastnim finan¢nim vstupem v celkové hodnoté 2700mil
MNT, ktery tvoii zhruba ekvivalent nakladii na ¢ast projektu hrazenou z prostiedki ZRS CR.

Konkrétni aktivity, realizované mongolskou stranou jsou nésledujici:

ROK 2014
1. Skoleni mistri a montéri na Mongolian University of Science and Technology

(MUST) v oboru to¢ivych stroju.

2. Stavebni rekonstrukce nového velinu, jako pfiprava na novou technologii
automatizace zauhlovani v ramci rozvojového projektu.

3. Postupna demontdz ptivodni technologie ovladani dopravnikt uhli, ptivodnich
rozvadéci a pivodniho zatizeni velinu véetné likvidace vzniklych odpadi.

4. Zakoupeni a instalace systému skrapéci mlhy sniZujici praSnost do prostoru past
LK4A, LK4B a do horni ¢asti pasi LK3A a LK3B

5. Rekonstrukce oplasténi dopravniho pasu LK5

ROK 2015
1. Zakoupeni buldozéru pro dopravu uhli na skladce uhli.

2. Zakoupeni mechanického automatického vzorkovace uhli pro pasy LK3A a LK3B
3. Stavebni rekonstrukce objektl obracecii vagonti uhli A a B — piiprava na novou
technologii automatizace obraceni vagonil v ramci rozvojového projektu



Novy protipozarni systém pro dopravni pas LK5

Vymeéna rotacni ¢asti drtice uhli pod obrace¢em vagont B

Vyména prevodovky motoru KC21300 dopravniho pasu LK2A
Instalace odsavani uhelného prahu z prostoru pod obracec¢em vagont B
Protiprokluzné pogumovani hnacich valci pasu LK4A, LK4B a LK5

© o No s

. Vymeéna kovové ¢asti teleskopické hubice pod dopravnikem LK5
10 Instalace vysokoucinného separatoru kovli na pasech LK2A a LK2B
11. Caste¢na rekonstrukce mechanickych &asti obracede vagonti A

ROK 2016
1. Pohon drtice pod obracec¢em vagonti A bude rekonstruovan a soucasné bude

rekonstruovany pohon jednoho pasového dopravniku pod drti¢em.
2. Demontaz silovych skiini na obraceci vagoni A a B.

5. Logicky ramec projektu
(viz ptiloha 1)

5.1 Zameér

Rozvojovym zdmérem projektu je ptispet ke zlepSeni Zivotniho prostiedi a podminek pro
podnikéani v Ulanbataru prostfednictvim zvyseni stability dodavek elektfiny a tepla. Omezeni
vypadkl elektrarny prostfednictvim instalace nové technologie automatizace zauhlovani
umozni stabilni dodavky elektrické energie, technické a topné pary. Stabilni dodavka
elektrické energie a topné pary povede ke sniZzeni emisi a koncentrace exhalaci v ovzdusi
prostiednictvim omezeni spalovéani fosilnich paliv v lokalnich topenistich. Instalace nové
technologie automatizace také umozni energeticky efektivnéjsi provoz systému zauhlovani.
Omezeni vypadkt kotld také povede k omezeni skokovych nartsti emisi elektrarny
zpiisobenych roztapénim kotla.

Stabilizace dodavek elektrické energie a technické pary paralelné umozni kontinuélni provoz
primyslovych podnikl bez vypadkl vyroby, které vedou ke znaénym ekonomickym ztratdm
a zaroven odrazuji investory k financovani novych podnikatelskych projekti, které by byly
témito vypadky potencidlné ohroZzovany.

5.2Cil

Cil, kterého projekt dosahne je zvySeni spolehlivosti a efektivity dodavky uhli pro kotle
vysokotlaké Casti elektrarny ¢. 3 v Uldnbataru. V disledku stabilizace dodavek uhli do
jednotlivych kotlt se minimalizuji jejich vypadky.

5.3 Vystupy

V této kapitole jsou uvedeny jednotlivé vystupy a aktivity vedouci k jejich dosaZeni.
Casti oznadené v textu projektového dokumentu zelenou barvou jsou spolutdasti
mongolské strany. Financované a realizované budou samostatné mongolskou stranou.
Realizator bude veskeré aktivity koordinovat s mongolskou stranou, piredevSim
Vv pfipadech, kde se realizace a nacasovani jednotlivych aktivit vzajemné ovliviiuje, a to
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tak, aby nedochazelo ke komplikacim a pratahiim pfi realizaci projektu, které by mohly
ovlivnit naplnéni vystupii a cile projektu. Realizator je zodpoveédny za dosazeni vystupt
Vv rozsahu stanovenych indikatort.

Modrou kurzivou jsou psany instrukce pro uchazece urcujici zpiisob doplnéni
projektového dokumentu ndvrhem realizace, tj. technickou casti nabidky. Uchazec
kurzivou doplni projektovy dokument specifikovanym zpusobem na mistech ktomu
urcenych. Text psany modrou kurzivou uchaze¢ do nabidky odstrani. Veskery ostatni text
necha v puvodni podobé, jiné, nez specifikované zasahy do projektového dokumentu
nejsou povoleny. V pripade, Ze bude uchazec chtit predloZit detailni popis nabizeného
vyrobku (napr. technickou dokumentaci, prospekt apod.), prilozi tento jako prilohu
projektového dokumentu, pricemz v textu tento fakt jednoznacné vyznaci (véetné presné
identifikace vyrobku a umisteni materialu v priloze).

Uchazec ke kazdé aktivité uvede osobu zodpovédnou za jeji realizaci a jejiho zdstupce.

Obecné parametry dodavanych zatizeni:
- VSechna instalovana zafizeni budou schopna trvalého provozu v klimatickych

podminkach Mongolska (samotna instalace je vzhledem ke klimatickym podminkam
mozna pouze Vv obdobi letnich mésict)

- VSechny ovladaci prvky zatizeni budou popsany v mongolském jazyce

- Kiinstalovanym zafizenim bude vypracovany provozni fad a manual v ¢eském jazyce,
ktery bude zaslan Ceské rozvojové agentuie ke schvaleni. Nasledn& bude realizatorem
projektu prelozen do mongolského jazyka a piedlozen ke schvaleni ptijemci. Provozni
fdd a manual budou obsahovat popis zafizeni, informace potifebné pro fadny a
bezporuchovy provoz, obsluhu a udrzbu instalované¢ho zafizeni. Z provozniho fadu
musi byt zfejmé, jakym zptisobem ma byt zafizeni obsluhovano a udrzovéno tak, aby
bylo dosaZeno jeho plné u¢innosti a bezporuchového uzivani. V provoznim fadu resp.
manualu musi byt popsané vSechny poZadavky na bezpecné uzivani zatizeni. Pfedani
a schvaleni ze strany piijemce jednotlivych provoznich fadii a manuali bude
potvrzeno formou protokolu, ktery bude soucasti priitbézné zpravy o realizaci projektu.

- Soucasti dodavky systému automatizace budou nové fidici skiiné a vymény starych
stykact.

- Neni-li uvedeno u daného zafizeni jinak, bude zafizeni opatieno krytim minimalné
IP65 podle standardu IEC 60529.

- Vsechna zafizeni a instalace budou spliiovat pfislusné normy CSN. V piipadé, Ze
existuje mongolskd norma piisn&j§i nez piislusnd norma CSN, bude zafizeni a
instalace spliiovat mongolskou normu.

- Projektovani a instalaci doddvanych zafizeni budou provadét osoby s osvédéenim
v souladu s vyhlaskou ¢. 50/1978 Sb.

Likvidaci pivodniho zatizeni bude postupné po vzijemné domluveé s realizatorem
zabezpecCovat partner projektu — elektrarna ¢. 3.
Vsechny souvisejici stavebni prace bude zabezpecovat partner projektu — elektrarna €. 3.
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Vystup 1.1. Systém dopravy uhli pro kotle vysokotlaké ¢asti elektrarny ¢. 3
v Ulanbataru je plné automatizovan a dilkové Fizen

Pro dosazeni vystupu 1.1. budou realizovany nasledujici aktivity:

1.1.1.

Instalace a zprovoznéni centralniho fizeni pasovych dopravnikii uhli z hlavniho velinu

zauhlovani a vybaveni velinu

a) Vybaveni centralniho velinu potiebnymi obrazovkami, PC

b) Naprogramovani potiebnych fidicich prvki a zakoupeni potfebného software a
hardware

c) Instalace skiini fizeni jednotlivych dopravniki uhli a jejich pfipojeni k centralnimu
fizeni

d) Zkousky fizeni a uvedeni do provozu

Hlavni velin bude vybaven plochymi monitory schopnymi provozu 24 hodin denn¢ —
7 dni v tydnu po dobu minimalné péti let bez vyznamné ztraty svitivosti, kontrastu
monitord a kvality podani obrazu. Na zéklad¢ preference ptijemce bude dodén jeden
velky hlavni monitor zobrazujici ptehledné celou situaci zauhlovani a umoziujici jeji
fizeni. Uhlopficka tohoto monitoru bude nejméné¢ 100 cm a rozliSeni minimalné
1920x1080 pixelt. Dale pak bude instalovan druhy mensi monitor s uhlopfickou 40
cm, ktery bude zobrazovat detailn¢ vybranou ¢ast technologie véetné moznosti fizeni.
Periferni ovladani bude zajist€éno pomoci prumyslové vod&odolné klavesnice a
primyslového polohovaciho zafizeni (naptf. mysSi). Pocitace zabezpecujici tizeni
technologie budou zajisténé UPS jednotkami s dostate¢nou kapacitou na bezpecné
odstaveni technologie v pfipad¢ vypadku elektrické energie v hlavnim velinu. Pouzity
software a hardware musi odpovidat pozadavkiim na fizeni primyslové technologie
(provoz 24/7). Pro zatizeni pro vybaveni hlavniho velinu postacuje kryti IP20.

Dale bude na centralnim velinu umistén LCD monitor s uhlopfickou nejméné 100 cm
a minimalnim rozliSenim 1920x1080 pixell v primyslovém provedeni 24/7, kde
budou vyvedeny obrazové vystupy z kamerového systému a moznosti sledovat az 16
kamer najednou.

Soucasti dodavky vybaveni hlavniho velinu je 1 technologicky pult pro umisténi
monitort a periferniho ovladani, ze kterého bude obsluha ovladat technologii.
Softwarové feSeni musi umoznovat fizeni kazdého dopravniku jednotlive 1 fizeni ve
form¢ zadani dopravni trasy, kdy se dopravniky na zadané dopravni trase budou
spoustét automaticky v sekvenci za sebou. Softwarové feSeni musi dale:

- Zobrazovat alarmové stavy méfenych veli€in a jejich historii za min 24 hodin

- Zobrazovat naméfené veliCiny teploty a vibraci v€etné historie za min 24 hodin

- Zobrazovat veli¢iny méfené pasovou vahou véetné historie za min 24 hodin

- Zobrazovat mnozstvi uhli (hladinu) v zasobnicich uhli pted kotli a fidit ddvkovani
uhli do z&sobnik podle této hladiny

- Zobrazovat a trvale vykazovat mnoZstvi uhli dopraveného do jednotlivych
zasobniki uhli véetné moznosti exportu historie téchto dat za den, mésic, rok.

- Mnozstvi uhli dopraveného do jednotlivych zasobnikd bude déle zobrazovéano: od
zacatku dne, od zacatku mésice, od zacatku roku

- Vsechny popisky, texty, alarmy atd. budou v mongolském jazyce

- Vhodnym zptsobem vizualizovat provoz celého provozu zauhlovani
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Jako spoluuicast mongolské strany v ramci rozvojového projektu probéhne v roce 2014 v rezii
elektrarny stavebni rekonstrukce nového velinu, jako priprava na novou technologii
automatizace zauhlovani.

- Uchazec¢ popise zpiisob 7eSeni vzddleného ovladani pdsovych dopravnikii,
vizualizaci celého zauhlovani, zpiisob jakym bude fungovat zaddavani a Fizeni
dopravnich tras (zadani prepravy uhli z bodu A do bodu B), popise jaky software a
hardware (véetné technické specifikace) pouzije.

1.1.2. Automatizace pasovych dopravnikl uhli, v€etné instalace bezpecnostnich a fidicich
prvkl a kamerového systému a fizeni vibracnich podavact uhli
a) Dopravniky LK4A a LK4B - instalace mistniho a vzdaleného ovladani
dopravniku, instalace snimac¢t zavalu v presypech, instalace snimac¢t vyboceni
pasti, instalace kamerového systému pro kontrolu dopravnikt, instalace snimact
polohy Sibri, instalace lankovych spinacti nouzového zastaveni

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniki:
- musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravnikli povelem z mistniho nebo
centralniho ovladani
- spousténi dopravniki musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizualnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostateném casovém intervalu
pred samotnym rozjezdem dopravniku
- musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani z centralniho velinu
-musi umoziovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikt pied LK4AB
- musi umoziovat fizeni kazdého dopravniku LK4A a LK4B samostatné
- musi umoziiovat do doby plného ptechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravnikt pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,plivodni ovladéani*
- musi umoznovat zam¢eni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravnikl v dobé tdrzby
- na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém reZimu ovladani se
dopravniky nachazeji, v€etné signalizace chodu dopravnikl
- skfin mistniho ovladani musi obsahovat tlacitko nouzového zastaveni
dopravniku, signalizaci alarmovych stavli a kontrolku blokace dopravniku od
nasledujiciho stroje (tj. logicky souvisejiciho v ramci sekvence spousténi/vypinani
dopravni trasy)

- - Uchazec popise zpiisob reseni ovladani pasovych dopravnikii LK4A a LK4B a

specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimact zdvalu v presypech
- snimace zavalu budou instalované v piesypu klapek S-5 a S-4 véetné néslednych

blokaci dopravnich pasii pied zdvalem

- vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani

- vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat pozadavky na zafizeni instalované
vV z6né vybuchu 20
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Uchazec popise zpusob reseni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimacti vyboceni past
elektromechanicky spina¢ vyboceni past bude snimat vyboceni v minimalné dvou

polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druha poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni pocet hlidacii vyboceni pasii je jeden na kazdy dopravnik

Uchaze¢ popise zpiisob reseni hlidani vyboceni pdsiu vcetné uvedeni poctu
pouzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimaci polohy Sibrti
snimace budou snimat polohu dvoucestnych dvoupolohovych klapek S-4 a S-5

ovladani klapek ziistane manualni

informace o poloze klapek bude zasilana na centralni velin a zobrazovana ve
vizualizaci systému zauhlovani

vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat pozadavky na zafizeni instalované
Vv zén¢ vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reseni snimdni polohy sibrii (klapek)S-4 a -5 a specifikuje
nabizenou technologii

Instalace lankovych spinact nouzového zastaveni
Lankové spinae nouzového zastaveni umozZni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinacli bude dostate¢né pro danou délku dopravniku. Pro
dopravniky LK4AB je to dohromady orientacné 12 spinacii (délka jednoho
dopravniku je 140 m)

Uchaze¢ popise zpiisob reseni lankovych spinacii nouzového zastaveni vietné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravnikti
Vv prostoru dopravnikii LK4A a LK4B budou umisténé 4 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku

obrazovy zaznam z kamer bude pfenasen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému

kamery musi byt vhodné pro pouziti v pra§ném prostiedi

rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez
automatického otdaceni

Uchazec popise zpiisob reSeni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o
nabizenych kamerach (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)
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b)

Vroce 2015 bude vramci spolutcasti mongolské strany instalovano
protiprokluzné pogumovani hnacich valct pasu LK4A, LK4B

Dopravniky LK3A a LK3B - instalace mistniho a vzdaleného ovladéani
dopravnikt, instalace snimacl vyboceni pasii, instalace kamerového systému pro
kontrolu dopravniki, instalace lankovych spinacli nouzového zastaveni, instalace
¢idel vibraci a teploty na pohony dopravniki, blokace pohonil past v zavislosti na
ptekrocenych hodnotach vibraci a teploty

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniki:
musi zajistit bezpené spusténi a vypnuti dopravnikti povelem z mistniho nebo
centralniho ovladani

spousténi dopravniki musi byt hladSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizudlnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostateném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziiovat mistni nebo vzdalené ovladani z centralniho velinu

musi umoznovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikli umisténych v dopravni trase pred/za LK3AB

musi umoziovat fizeni kazdého z dopravnikti LK3A a LK3B samostatn¢

musi umoznovat do doby plného piechodu na novy systém automatizace
zauhlovani navrat k ptiivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravnika piepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovlddani‘

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravnikt v dob¢ udrzby

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravniky nachézeji, véetné signalizace chodu dopravniki

skiiit mistniho ovladani musi obsahovat tlac¢itko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavll a kontrolku blokace dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec¢ popise zpusob resSeni oviadani pasovych dopravnikit LK3A a LK3B a
specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimaci vyboceni past
elektromechanicky spina¢ vyboceni past bude snimat vyboceni v minimaln¢ dvou
polohéch

prvni poloha bude vyhodnocovéna jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni predpoklddany pocet hlidacii vyboceni pasii jsou dva na kazdy
dopravnik, nicméne uchazec¢ navrhne pocet snimacii, tak aby byl dostatecny
kK uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase
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Uchazec¢ popisSe zpiisob reSeni hlidani vyboceni pdsii vcetné uvedeni poctu
pouzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacti nouzového zastaveni
Lankové spinaCe nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinac¢lh musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravniky LK3AB je to dohromady orientacné 18 spinacii (délka jednoho
dopravniku je 306 m), nicméné uchazec¢ navrhne pocet snimaci tak, aby byl
dostatecny k bezpecnému odstaveni dopravniku v celé jeho délce

Uchazec¢ popise zpusob reSeni lankovych spinacii nouzového zastaveni vcetné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace Cidel vibraci a teploty na pohony dopravniki, blokace pohont pési
Vv zavislosti na piekro¢enych hodnotach_vibraci a teploty
Pohon dopravnich past bude osazeny méefenim teploty vinuti motori

Ptevodovky pohonu dopravnich pasii budou osazené méfenim vibraci

naméfend data a alarmové stavy budou zobrazované na panelu mistniho ovladani
naméfend data a alarmové stavy budou zobrazované na obrazovce hlavniho velinu
na zéklad€é naméfenych teplot a vibraci bude mozné automatické havarijni
odstaveni dopravniki pii dosazeni alarmovych hodnot pfeddefinovanych
pfijemcem s tim, Ze bude umoznéna budouci zména téchto limitnich hodnot
pfijemcem

Uchazec popise zpusob reSeni méreni teploty vinuti motoru a vibraci prevodovek a
specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravnika
Vv prostoru dopravnikii LK3A a LK3B budou umisténé 3 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku

obrazovy zaznam z kamer bude pfenaSen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouZiti v praSném prostiedi

rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkovd frekvence min. 24 f[ps, bez
automatického otdaceni

Uchazec popise zpiisob reseni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o
nabizenych kamerach (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

V ramci spoluucasti mongolské strany bude v roce 2014 zakoupen a instalovan
systém skrapéci mlhy snizujici prasnost v prostoru pasi LK4A, LK4B a v horni
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casti pasi LK3A a LK3B. Dale pak dojde vroce 2015 k zakoupeni a instalaci
mechanického automatického vzorkovace uhli pro pasy LK3A a LK3B.

Dopravnik LKS5 - instalace mistniho a vzdaleného ovladani dopravniku a
pluhovych shrnova¢t uhli, instalace snimact zavalu v presypech, instalace
snimact vyboceni pasti, instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku,
instalace lankovych spinacl nouzového zastaveni, instalace ¢idel vibraci a teploty
na pohony dopravnikl, blokace pohonti pésii v zavislosti na piekrocenych
hodnotéch vibraci a teploty.

Mistni a vzdalené ovladani dopravniku a pluhovych shrnovaci uhli:
musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravniku povelem z mistniho nebo

centralniho ovladani

spousténi dopravniku musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizualnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostatecném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziovat mistni nebo vzddlené ovladani dopravniku a pluhovych
shrnovact uhli z centralniho velinu

musi umoziovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikti umisténych v dopravni trase pred LK5

musi umoznovat do doby plného piechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravniku pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovladani*

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravniku v dob¢ udrzby

pluhové shrnovace uhli BSU-1 a BSU-2 budou osazené motorovym pohonem a
bude instalovano jejich mistni a vzdalené ovladani

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravnik a pluhové shrnovace uhli nachazeji, vcetné signalizace chodu
dopravniku

skiin mistniho ovladani musi obsahovat tlacitko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavi a kontrolku blokace dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec popise zpiisob reSeni oviddadni pasového dopravniku LK5 a specifikuje
nabizenou technologii

Instalace snimact zavalu v ptesypech
snimace zavalu budou instalované v presypu uhli do vsech tii teleskopickych
hubic, v€etn¢ naslednych blokaci dopravnich past pred zavalem

vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani
vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat pozadavky na zafizeni instalované
vV z6né vybuchu 20
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Uchazec popise zpusob reseni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimact vyboceni pasii
elektromechanicky spina¢ vyboceni pasii bude snimat vyboceni v minimalné dvou

polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni pocet hlidacu vyboceni pdasii je jeden, nicméné uchazec¢ navrhne pocet
snimacii, tak aby byl dostatecny k uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase
Uchazeé popise zpiisob reSeni hlidani vyboceni pdsii véetné uvedeni poctu

pouzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni
Lankové spinae nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenasena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinaci musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravnik LKS5 je to orientacné 6 spinacu (délka dopravniku je 160 m), nicméné
uchazec¢ navrhne pocet snimaci tak, aby byl dostatecny k bezpecnému odstaveni
dopravniku v celé jeho délce

Uchazec¢ popise zpusob reSeni lankovych spinaci nouzového zastaveni vcetné
uvedenti jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace ¢idel vibraci a teploty na pohon dopravniku, blokace pohonu pasu na
vibrace a teplotu
Pohon dopravniho pasu bude osazeny méfenim teploty vinuti motoru

Ptevodovka pohonu dopravniho pasu bude osazend métenim vibraci

naméfena data a alarmové stavy budou zobrazované na panelu mistniho ovladani
nameéfend data a alarmové stavy budou zobrazované na obrazovce hlavniho velinu
na zakladé naméfenych teplot a vibraci bude mozné automatické havarijni
odstaveni dopravniku pii dosaZeni alarmovych hodnot pieddefinovanych
pfijemcem s tim, ze bude umoznéna budouci zména téchto limitnich hodnot
piijemcem

Uchazec popise zpiisob Feseni méreni teploty vinuti motoru a vibraci prevodovky a
specifikuje nabizenou technologii
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d)

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku
v prostoru dopravniku LKS5 budou umisténé 3 kamery monitorujici chod
dopravniku a okoli dopravniku

obrazovy zdznam z kamer bude pfendsen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouziti v prasném prostredi

rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez
automatického otaceni

Uchazec popise zpusob reSeni kamerového systému, véetné detailnich informaci o
nabizenych kamerdach (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)
V roce 2014 bude v ramci spoluti¢asti mongolské strany rekonstruovano oplasténi
dopravniho pasu LKS5. V roce 2015 pak bude dopravni pas LKS5 doplnén o novy
protipozarni systém a o protiprokluzné pogumovani hnaciho valce pasu. Dale pak

v roce 2015 dojde k vyméné kovové ¢asti teleskopické hubice pod dopravnikem
LKS5.

Dopravnik LK6 — instalace mistniho a vzdaleného ovladani dopravniku, instalace
snimact zavalu v pfesypech, instalace snimacti vybocCeni pdsu, instalace
kamerového systému pro kontrolu dopravniku, instalace lankovych spinaci
nouzového zastaveni, automatizace dvou vibra¢nich podavact uhli pod
skladkovou néasypkou uhli

Mistni a vzdalené ovladani dopravniku a pluhovych shrnovaci uhli:
musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravniku povelem z mistniho nebo
centralniho ovladani

spousténi dopravniku musi byt hldSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizudlnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostate¢ném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoZiovat mistni nebo vzdalené ovladani dopravniku z centralniho velinu
musi umoZznovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikti umisténych v dopravni trase za LK6

musi umoznovat do doby plného ptfechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravniku piepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,plivodni ovladéani*

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravniku v dobé tdrzby

vibra¢ni podavace uhli KPU-1 a KPU-2 budou osazené vzdalenym a mistnim
ovladanim jejich chodu, véetné signalizace chodu na hlavni velin

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravnik a vibra¢ni podavace uhli KPU-1 a KPU-2 nachazeji, v€etné signalizace
chodu dopravniku

skiin mistniho ovladdni musi obsahovat tlacitko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavii a kontrolku blokace dopravniku od nasledujiciho
stroje
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Uchazec popise zpiisob reSeni oviddani pasoveho dopravniku LK6 a specifikuje

nabizenou technologii

Instalace snimacu zavalu v pfesypech
snimace zévalu budou instalované v piesypu uhli do pfesypu u klapky S-3 vcetné

naslednych blokaci dopravniho pésu pted zdvalem

vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skifini
mistniho ovladani

vSechny instalace v piesypech musi spliiovat pozadavky na zafizeni instalované
Vv zén¢ vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reSeni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimacii vyboceni past
elektromechanicky spina¢ vyboceni pasi bude snimat vyboceni v minimalné¢ dvou

polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spina¢e bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpetné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni pocet hlidacu vyboceni pdasii je jeden, nicméné uchazec¢ navrhne pocet
snimacii, tak aby byl dostatecny k uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase
Uchazeé popise zpiisob reSeni hlidani vyboceni pdsii vietné uvedeni poctu

pouZzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni
Lankové spinace nouzoveého zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinacli musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravnik LK6 je to orientacné 8 spinacu (délka dopravniku je 200 m), nicméné
uchazec navrhne pocet snimacu tak, aby byl dostatecny k bezpecnému odstaveni
dopravniku v celé jeho délce

Uchazec popise zpiisob reseni lankovych spinacii nouzoveho zastaveni vcetné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku
Vv prostoru dopravniku LK6 budou umisténé 2 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku
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obrazovy zaznam z kamer bude pfenaSen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouziti v praSném prostiedi

rozliSeni kamer bude min. 2MPix, snimkovd frekvence min. 24 fps, bez
automatického otdaceni
Uchazec popise zpiisob reSeni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o

nabizenych kamerdch (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

Dopravnik LK7 — instalace mistniho a vzdalené¢ho ovladani dopravniku, instalace
snimacll zavalu v pfesypech, instalace snimacl vybocCeni pasu, instalace
kamerového systému pro kontrolu dopravniku, instalace lankovych spinaci
nouzového =zastaveni, automatizace dvou vibracnich podavact uhli pod
skladkovou nédsypkou uhli

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniku a vibracnich podavaci uhli:
musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravniku povelem z mistniho nebo

centralniho ovladani

spousténi dopravniku musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizualnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostatecném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani dopravniku z centralniho velinu
musi umozinovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikli umisténych v dopravni trase za LK7

musi umoznovat do doby plného piechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravniku pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovladani*

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto, tak aby nebylo
mozné chybné spusSténi dopravniku v dob¢ udrzby

vibra¢ni podavace uhli KPU-3 a KPU-4 budou osazené vzdalenym a mistnim
ovladéanim jejich chodu, vCetné signalizace chodu na hlavni velin

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravnik a vibracni podavace uhli KPU-3 a KPU-4 nachézeji, v¢etné signalizace
chodu dopravniku

skiiit mistniho ovladani musi obsahovat tlac¢itko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavii a kontrolku blokaci dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec popise zpiisob reSeni oviadani pdasoveho dopravniku LK7 a vibracnich
podavacii uhli KPU-3 a KPU-4 a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimacu zdvalu v ptesypech
snimace zavalu budou instalované v pfesypu uhli na dopravnik LK8 vcetné

naslednych blokaci dopravniho pasu pted zavalem
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vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani
vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat pozadavky na zafizeni instalované
Vv zén¢ vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reseni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimact vyboceni pasii
elektromechanicky spina¢ vyboceni pasii bude snimat vyboceni v minimalné dvou

polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spina¢e bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpetné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni pocet hlidacu vyboceni pdasii je jeden, nicméné uchazec¢ navrhne pocet
snimacii, tak aby byl dostatecny k uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase
Uchazeé popisSe zpiisob reSeni hlidani vyboceni pdsii vietné uvedeni poctu

pouzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinaci nouzového zastaveni
Lankové spinae nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinac¢ti musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravnik LK7 je to orientacné 6 spinacu (délka dopravniku je 160 m), nicméné
uchazec navrhne pocet snimacu tak, aby byl dostatecny k bezpecnému odstaveni
dopravniku v celé jeho délce

Uchazec popise zpiisob reseni lankovych spinacit nouzového zastaveni vcetné
uvedenti jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku
Vv prostoru dopravniku LK7 budou umisténé 2 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku
obrazovy zaznam z kamer bude pfenasen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému

kamery musi byt vhodné na pouZiti v pra§ném prostiedi

rozliSeni kamer bude min. 2MPix, snimkovd frekvence min. 24 fps, bez
automatickéeho otaceni
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f)

Uchazec popise zpiisob reSeni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o

nabizenych kamerdch (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

Dopravnik LKS8 — instalace mistniho a vzdalené¢ho ovladani dopravniku, instalace
snimac¢li zavalu v piesypech, instalace snimacl vyboceni pdsu, instalace
kamerového systému pro kontrolu dopravniku, instalace lankovych spinaci
nouzového zastaventi

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniku a pluhovych shrnovact uhli:
musi zajistit bezpe¢né spusténi a vypnuti dopravniku povelem z mistniho nebo

centralniho ovladani

spousténi dopravniku musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizudlnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostateném casovém intervalu
pred samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani dopravniku z centralniho velinu
musi umozinovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikli umisténych v dopravni trase pred a za LK7

musi umoziiovat do doby plného ptechodu na novy systém automatizace
zauhlovani navrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravniku piepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovlddani*

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravniku v dob¢ udrzby

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravnik nachazi véetn¢ signalizace chodu dopravniku

skiinn mistniho ovladani musi obsahovat tlac¢itko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavii a kontrolku blokaci dopravniku od néasledujiciho
stroje

Uchazec popise zpiisob reSeni oviddani pasového dopravniku LK7 a specifikuje

nabizenou technologii

Instalace snimacu zavalu v presypech
snimace zavalu budou instalované v ptesypu uhli na dopravniky LK2AB v misté

klapky S-2 véetn& naslednych blokaci dopravniho pasu pied zavalem

vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani
vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat poZzadavky na zafizeni instalované
Vv zoné vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reSeni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimact vyboceni past
elektromechanicky spina¢ vyboceni pasii bude snimat vyboceni v minimaln¢ dvou

polohéach
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9)

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmové hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni pocet hlidacu vyboceni pdasii je jeden, nicméné uchazec¢ navrhne pocet
snimacii, tak aby byl dostatecny k uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase
Uchaze¢ popise zpiisob reseni hlidani vyboceni pdasii vietné uvedeni poctu
pouzitych snimacii a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni
Lankové spinae nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinaclh musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravnik LK8 to jSOU orientacné 4 spinace (délka dopravniku je 50 m), nicméne
uchaze¢ navrhne pocet snimacu tak, aby byl dostatecny k bezpecnému odstaveni
dopravniku v celé jeho délce

Uchazec¢ popise zpusob reSeni lankovych spinacu nouzového zastaveni vcetné
uvedenti jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku
Vv prostoru dopravniku LK8 bude umisténa 1 kamera monitorujici chod dopravniku

a okoli dopravniku

obrazovy zdznam z kamer bude pfenaSen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouZiti v pra§ném prostiedi

rozliseni kamery bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez
automatického otaceni

Uchazec popise zpiisob reseni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o
nabizené kamere (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

Dopravniky LK2A a LK2B - instalace mistniho a vzdaleného ovladéani
dopravnik, instalace snimact zavalu v presypech do drti¢e uhli, instalace snimact
vybocCeni past, instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniki, instalace
snimacl polohy $ibrd, instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni, instalace
¢idel vibraci a teploty na pohony dopravnikd, blokovani pohonti past pii
ptekroceni meznich hodnot vibraci a teploty

Mistni a vzdalené ovladani dopravniki:
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musi zajistit bezpe¢né spusténi a vypnuti dopravnikd povelem z mistniho nebo
centralniho ovladani

spousténi dopravniki musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizudlnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostateném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani z centralniho velinu

musi umoznovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikli umisténych v dopravni trase pied a za LK2AB

musi umoziovat fizeni kazdého z dopravnikti LK2A a LK2B samostatn¢

pluhové shrnovace uhli BSU-2A a BSU-2B budou osazené motorovym pohonem
s moznosti mistniho a vzdalené¢ho ovladéani pluhovych shrnovaci

musi umoznovat do doby plného piechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zpiisobu ovlddani dopravnikl pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovladani‘

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravnikt v dob¢ udrzby

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravniky nachézi véetné signalizace chodu dopravniki

skiin mistniho ovladani musi obsahovat tlacitko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavli a kontrolku blokaci dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec¢ popise zpusob resSeni oviadani pasovych dopravnikic LK2A a LK2B a
specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimacu zavalu v presypech do drti¢t uhli
snimace zéavalu budou instalované v piesypu do drtich uhli v¢etné néslednych

blokaci dopravnich pasti pfed zavalem

vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani

vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat pozadavky na zatizeni instalované v
z6né vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reseni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace Cidel vibraci a teploty na pohony dopravnikii, blokovani pohonii pasi pfi
piekroceni meznich hodnot vibraci a teploty

Pohon dopravnich past LK2A a LK2B bude osazeny méfenim teploty vinuti
motort

Ptevodovky pohonu dopravnich past LK2A a LK2B budou osazené métenim
vibraci

namefena data a alarmové stavy budou zobrazované na panelu mistniho ovladani
naméfend data a alarmové stavy budou zobrazované na obrazovce hlavniho velinu
na zékladé nameéfenych teplot a vibraci bude moZzné automatické havarijni
odstaveni dopravnikd pfi dosazenych alarmovych hodnot ptedefinovanych
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piijemcem s tim, ze bude umoznéna budouci zména téchto limitnich hodnot
pfijemcem
Uchazec popise zpiisob reSeni méreni teploty vinuti motoru a vibraci prevodovek

Instalace snimact vyboceni pasii
elektromechanicky spina¢ vyboceni pasii bude snimat vyboceni v minimalné dvou

polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmové hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druha poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni predpokladany pocet hlidacu vyboceni pasii jsou dva na kazdy
dopravnik, nicméné uchaze¢ navrhne pocet snimaci, tak aby byl dostatecny
K uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase

Uchazeé popise zpiisob reSeni hlidani vyboceni pdsii vietné uvedeni poctu
pouzitych snimaci a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimaci polohy Sibrti 5 5
snimace budou snimat polohu dvoucestnych dvoupolohovych klapek S-2 a S-3 a
dvoucestnych tiipolohovych klapek S-1A a S-1B

ovladani klapek ziistane manualni

informace o poloze klapek bude zasilana na centralni velin a zobrazovana ve
vizualizaci systému zauhlovani

vSechny instalace v pfesypech musi spliiovat poZzadavky na zafizeni instalované
VvV z6né vybuchu 20

Uchazec popise zpusob reseni snimani polohy sibrii (klapek)S-3, S-2, S-14 a $-1B
a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni
Lankové spinace nouzového zastaveni umoZni nouzové zastaveni dopravniku
z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinacti musi byt dostate¢né pro danou délku dopravniku. Pro
dopravniky LK2AB je to dohromady orientacné 16 spinacu (délka jednoho
dopravniku je 160 m), nicméné uchaze¢ navrhne pocet snimaci, tak aby byl
dostatecny k bezpecnému odstaveni dopravniku v celé jeho délce

Uchazec¢ popise zpusob reSeni lankovych spinaci nouzového zastaveni vcetné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii
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h)

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravniku
Vv prostoru dopravnikit LK2A a LK2B budou umisténé 3 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku

obrazovy zdznam z kamer bude pfendsen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouziti v prasném prostredi

rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez
automatického otaceni

Uchazec popise zpusob reSeni kamerového systému, véetné detailnich informaci o
nabizenych kamerdach (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

V ramci spoluucasti mongolského partnera projektu — elektrarny ¢. 3 bude v roce
2015 vyménéna pifevodovka motoru KC21300 dopravniho pasu LK2A a instalovan
vysokoucinny separatoru kovti na pasech LK2A a LK2B

Dopravniky LKI1A a LKIB - instalace mistniho a vzdaleného ovladani
dopravnik, instalace snimact vyboc¢eni pasu, instalace kamerového systému pro
kontrolu dopravniki, instalace lankovych spinacti nouzového zastaveni, snimace
pfitomnosti materialu na dopravnicich, instalace snimact v ptesypech

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniki:
musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravniki povelem z mistniho nebo

centralniho ovladani

spouSténi dopravnikii musi byt hldSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizudlnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostate¢ném casovém intervalu
pfed samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoZznovat mistni nebo vzdalené ovladani z centralniho velinu

musi umoznovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikli umisténych v dopravni trase pred a za LK1AB

musi umoziovat fizeni kazdého z dopravnikii LK1A a LK1B samostatné

musi umoznovat do doby plného ptfechodu na novy systém automatizace
zauhlovani névrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravnikt pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,plivodni ovladéani‘

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravnikl v dobé tdrzby

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravniky nachazi, v¢etné signalizace chodu dopravnikt

skiiit mistniho ovladani musi obsahovat tlac¢itko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavli a kontrolku blokaci dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec¢ popise zpusob resSeni oviadani pasovych dopravnikit LKIA a LKIB a
specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimacu vybodeni pasu
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elektromechanicky spina¢ vyboceni past bude snimat vyboceni v minimalné dvou
polohach

prvni poloha bude vyhodnocovana jako alarmova hodnota se signalizaci alarmu na
mistnim ovladani a se signalizaci alarmu na centralnim velinu

druhéd poloha spinace bude vyhodnocovana jako kritickd a zabezpeci okamzité
bezpecné odstaveni dopravniku se signalizaci na mistnim ovladani dopravniku a
signalizaci alarmového stavu a blokace na centralni velin

minimalni predpokladany pocet hlidacii vyboceni padsii jsou dva na kazdy
dopravnik, nicméné uchaze¢ navrhne pocet snimacii, tak aby byl dostatecny
K uhlidani vyboceni dopravniku po celé jeho trase

Uchaze¢ popise zpiisob reseni hlidani vyboceni pdasu vcetné uvedeni poctu
pouzitych snimacu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinaci nouzového zastaveni
Lankové spinaCe nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

Z jakéhokoliv mista dopravniku
Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pienasena
do centralniho velinu

Pocet a rozmisténi spinac¢l musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravniky LKIAB je to dohromady orientacné 12 spinacu (délka jednoho
dopravniku je 86 m), nicméné uchaze¢ navrhne pocet snimacu, tak aby byl
dostatecny k bezpecnému odstaveni dopravniku v celé jeho délce

Uchazec¢ popise zpusob reSeni lankovych spinacu nouzového zastaveni vcetné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

Instalace kamerového systému pro kontrolu dopravnika
Vv prostoru dopravnikii LK1A a LK1B budou umisténé 4 kamery monitorujici chod

dopravniku a okoli dopravniku (v€etné prostoru v okoli dopravnik LP1-6)

obrazovy zdznam z kamer bude pfenaSen na centralni velin zauhlovani, kde bude
zobrazovan na monitoru kamerového systému
kamery musi byt vhodné na pouZiti v prasném prostredi

rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkovd frekvence min. 24 f[ps, bez
automatického otaceni

Uchazec popise zpuisob reSeni kamerového systému, véetné detailnich informaci o
nabizenych kamerdach (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

Instalace snimace pfitomnosti materidlu na dopravnich pasech LK1A a LK1B
snima¢ pfitomnosti materidlu na dopravnich pasech LK1A a LKIB bude

oznamovat na hlavni velin pfitomnost materidlu na pasech vcetné¢ vhodné
vizualizace

nepiitomnost materidlu na pasu bude pouzita jako vypinaci signél pro dopravniky
LK1A a LK1B
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Uchazec popise zpiisob reSeni snimacii pritomnosti materialu na pasech LKIA a
LK1B a specifikuje nabizenou technologii

Instalace snimact zévalu v pfesypech
snimace zavalu budou instalované v pfesypech zdopravniki LKI1AB na

dopravniky LK2AB v prostoru klapek S-1 a S-2 véetné naslednych blokaci
dopravnich pési pred zavalem

vznikly zaval musi byt zobrazovan vizualizaci na centrdlnim velinu a skiini
mistniho ovladani

vSechny instalace v pfesypech musi splilovat pozadavky na zafizeni instalované v
zon¢ vybuchu 20

Uchazec popise zpiisob reseni snimani zavalu a specifikuje nabizenou technologii

Dopravniky LP1, LP2, LP3, LP4, LP5 a LP6 — instalace mistniho a vzdalené¢ho
ovladani dopravnikl, instalace lankovych spinacl nouzového zastaveni

Mistni a vzdalené ovlddani dopravniki:
musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti dopravnikd povelem z mistniho nebo

centralniho ovladani

spousténi dopravnik musi byt hlaSeno hlasitym zvukovym a viditelnym
vizualnim upozornénim v prostoru dopravniku v dostatecném c¢asovém intervalu
pred samotnym rozjezdem dopravniku

musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani dopravniki z centralniho velinu
musi umoziovat automatické spusténi a odstaveni v sekvenci po zapnuti/vypnuti
dopravnikt umisténych v dopravni trase

musi umoziovat fizeni kazdého z dopravniki LP1, LP2, LP3, LP4, LP5 a LP6
samostatné

musi umoznovat do doby plného pfechodu na novy systém automatizace
zauhlovani navrat k plivodnimu mistnimu zptisobu ovladani dopravnikl pfepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,plivodni ovladéani*

musi umoznovat zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi dopravnikl v dob¢ udrzby

na obrazovce hlavniho velinu musi byt zobrazované, v jakém rezimu ovladani se
dopravniky nachézi, véetn¢ signalizace chodu dopravniki

skiin mistniho ovladdni musi obsahovat tlacitko nouzového zastaveni dopravniku,
signalizaci alarmovych stavii a kontrolku blokaci dopravniku od nasledujiciho
stroje

Uchazec popise zpiisob reseni oviadani pasovych dopravniki LP1, LP2, LP3, LP4,
LP5 a LP6 a specifikuje nabizenou technologii

Instalace lankovych spinacii nouzového zastaveni
Lankové spinae nouzového zastaveni umozni nouzové zastaveni dopravniku

z jakéhokoliv mista dopravniku

Informace o nouzovém zastaveni bude zobrazena na mistnim ovladani a pfenaSena
do centralniho velinu
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Pocet a rozmisténi spinaci musi byt dostatecné pro danou délku dopravniku. Pro
dopravniky LPI1-6 je to dohromady orientacné 12 spinacu (délka jednoho
dopravniku je 12 m), nicméné uchazec¢ navrhne pocet snimaci tak, aby byl
dostatecny k bezpecnému odstaveni dopravniku v celé jeho délce

Uchaze¢ popise zpiisob reseni lankovych spinacii nouzového zastaveni vcietné
uvedeni jejich poctu a specifikuje nabizenou technologii

1.1.3. Automatizace a osazeni kontrolnich méteni teploty a vibraci na motory drtic¢e uhli
M20*20A a M20*20B a kamerového systému

Vsechna elektricka zatizeni instalovana v prostoru drti¢ii uhli musi mit certifikaci
vyrobku ATEX pro zafizeni ur¢ena do vybusného prostiedi a stupen kryti podle IEC
60529 minimaln¢ IP65. Vyssi kryti pted vniknutim vody je ptipustné. Cely prostor
drti¢t uhli je potencialné zona vybuchu 20.

a)

b)

Instalace mistniho a vzdaleného ovladani drtici

Nové ovladani drtict:

- musi zajistit bezpecné spusténi a vypnuti drticli povelem z mistniho nebo
centralniho ovladani

- musi umoziovat mistni nebo vzdalené ovladani z centralniho velinu

- musi umozinovat automatické spusténi v sekvenci po zapnuti dopravniki pred/za
drti¢em

- musi umoziovat do doby plného piechodu na novy systém automatizace
zauhlovani navrat k pivodnimu mistnimu zptisobu ovladani drtic¢t prepnutim
nového mistniho ovladani do polohy ,,ptivodni ovladani*

- musi umoziovat zamc¢eni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo
mozné chybné spusténi drtice v dob¢ udrzby

- to v jakém reZimu ovladéni se drti¢ nachazi, musi byt zobrazované na obrazovce
hlavniho velinu v¢etné signalizace chodu drtic¢a

Uchazec¢ popise zpiisob reSeni oviddani drticii uhli M20*204 a M20*20B a

specifikuje nabizenou technologii.

osazeni kontrolnich méteni teploty a vibraci na pohonu drti¢i véetné generovani
alarmovych stavl a ptipadnych souvisejicich blokaci

motory drti¢li budou osazené méefenim teploty motoru

budou métené vibrace loziska ventilatoru v axidlnim i radidlnim sméru

naméfena data a alarmové stavy budou zobrazované na panelu mistniho ovladani
naméfend data a alarmové stavy budou zobrazované na obrazovce hlavniho velinu
na zakladé namétfenych teplot a vibraci bude mozné automatické havarijni
odstaveni drticii pfi dosaZenych alarmovych hodnot pfeddefinovanych piijemcem
S tim, Ze bude umoznéna budouci zména téchto limitnich hodnot mongolskou
stranou

Uchazec popiSe zpusob reSeni méreni teploty motoru drticii a vibraci v lozZiscich,
véetné poctii navrhovanych méreni a typu méricu a specifikuje nabizenou
technologii.

instalace kamerového systému k hlidani drtic¢t
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-V prostoru drtict uhli bude instalovana jedna Sirokouhld kamera zabirajici cely
prostor drti¢li s pfenosem obrazu na obrazovku hlavniho velinu

- rozliseni kamery bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez
automatického otdaceni

- Uchazec popise zpiisob reseni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o

nabizené kamere (rozliseni, frekvence snimani obrazu ad.)

1.1.4. Automatizace obraceni vagonu A a B, v€etné automatizace posunu vagonu a
automatizace drti¢u a instalace kamerového systému v prostoru obraceni vagonu

Cely prostor obraceni vagont je povazovan za zoénu s nebezpecim vybuchu 20.
Vsechna pouzité zafizeni v prostoru obraceni vagoni musi byt ur¢ena do tohoto
prostiedi a mit certifikdt ATEX. Kryti [P65 nebo lepsi.

a) instalace mistniho a vzdaleného ovladani v§ech pohont motorti obraceci vagont a
drtict pod obraceci

Obracece vagonu jsou dva a jsou az na detaily totozné, jak je popsano v popisu
stdvajiciho stavu technologie elektrarny. Mistnim ovladdnim se mysli ovladani
obracecii vagonl a drti¢t uhli pod nimi z prostoru obracect vagonu A i B. Kazdy
obrace¢ ma svij vlastni velin umistény v téZze budové. Vzdalenym ovladanim se
Vv piipad¢ obracecli vagonti mysli ovladani kazdého obracece s drtiCem a posunu
vagontli samostatné z prostoru velinu v téze budové.

Mistni a vzdalené ovladani obraceCe vagoni musi umoziovat jejich postupné
naklonéni a vyprazdnéni obracenim a spusténi drtict pod obrace¢em. Na velinu bude
umistény panel, ze kterého bude dany obrace¢ ovladany. Stejné tak se bude nachazet
panel mistniho ovladani v prostoru obracece tak, aby bylo mozné obracece
plnohodnotné ovladat z mista.

Mistni a vzdalené obraceni musi umoziiovat bezpecné spusténi a odstaveni drtict uhli
pod obraceci vagoni.

Ovladani musi umoznovat do doby plného pfechodu na novy systém automatizace
obracece navrat k ptivodnimu mistnimu zptisobu ovladani obracec¢ti ptepnutim nového
mistniho a vzdaleného ovladéani do polohy ,,plivodni ovladani.

Ovladani musi umoziiovat zamceni mistniho ovladdani v poloze ,,vypnuto®, tak aby
nebylo mozné chybné spusténi dopravnikd v dob¢ udrzby.

Pult ovladani bude umistén tak, aby bylo béhem ovladani mozné vizudlné pies okno
sledovat déni v prostoru obracece vagond. Na pultech fizeni musi byt piehledné
zobrazeno, ktera zafizeni jsou v provozu a Vv jaké poloze se obrace¢ nachazi.

- Uchazec popise zpiisob reSeni automatizace ovladani obracecu vagonit a

specifikuje nabizenou technologii.

b) instalace mistniho a vzdaleného ovladani pohonti posunovace vagont

Posunovani vagoni bude ovladano z mistniho velinu kazdé ze dvou budov obracect
vagonu. Pult ovladani bude umistén tak, aby bylo béhem ovladdni mozné vizudlné
ptes okno sledovat pohyb posunovaci lokomotivy vagonti. Ovladani musi umoznovat
zamceni mistniho ovladani v poloze ,,vypnuto®, tak aby nebylo mozné chybné
spusténi posunovace vagont v dob¢ udrzby.
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- Uchazec popise zpuisob reseni automatizace ovladani posunu vagonii a specifikuje
nabizenou technologii.

c) instalace kamerového systému kontroly obracect vagoni

V prostoru obraceni vagonli budou umisténé 4 kamery na kazdy obrace¢ (celkem 8).
Kamery budou snimat prostor obraceni vagoni a obraz bude pienasen na mistni velin,
kde bude zobrazovan na monitoru s moznosti volby zobrazovanych kamer a jejich

M w

kombinaci. Monitor bude mit minimalni uhlopficku 40 cm, bude vhodny na pouziti
v primyslovych instalacich pro provoz 24/7.
- rozliseni kamer bude min. 2MPix, snimkova frekvence min. 24 fps, bez

automatického otaceni
- Uchazec popise zpiisob reseni kamerového systému, vcetné detailnich informaci o
Nabizenych kamerach (rozliseni, frekvence snimani obrazu, ad.)

d) modernizace tidicich schémat obrace¢ti vagoni a modernizace stykoven obracect
vagontl

Ridici schémata obrace¢i vagonii budou navrzena kompletn& nové, véetné vymény

skiini nizkonapétovych odporniki v obou budovach obracecii vagont.

- Uchazec¢ detailné specifikuje, jaké zarizeni pouZije a jak zajisti moZnost
postupného prechodu na nové oviddani pri zachovdani docasné mozZnosti
ptivodniho oviddani obracece vagonii a drticu uhli pod nimi.

Stavebni rekonstrukce objektli obracecii vagonii uhli A a B — pfiprava na novou
technologii automatizace obraceni vagonu bude uskutecnéna partnerem projektu —
elektrarnou ¢. 3 v roku 2015. Rozsah rekonstrukce bude odpovidat vzajemné dohod¢
elektrarny €. 3 a realizatora. V roce 2015 dojde také k vymeéné rotacni ¢asti jednoho
drtice uhli pod obraceCem vagonu B, k instalaci odsavani uhelného prahu z prostoru
pod obraceCem vagonii B a castecné rekonstrukci mechanickych ¢asti obracece
vagoni A. V roce 2016 bude rekonstruovan pohon drtice pod obraceCem vagonu A a
soucasn¢ bude rekonstruovany pohon jednoho pasového dopravniku pod drticem.
V roce 2016 dojde také k demontazi silovych skiini na obraceci vagonti A a B.

Vystup 1.2.

1.2. Usek zauhlovani poskytuje data o mnoZstvi uhli dodavaného do jednotlivych kothi
vysokotlaké casti elektrarny €. 3 v Ulanbataru, potfebna pro umoZzZnéni vypoctu

rowr

ucinnosti jednotlivych kotli vysokotlaké ¢asti elektrarny €. 3 v Ulanbataru
V rdmci vystupu 1.2. budou realizovany nasledujici aktivity:
1.2.1. Instalace nového méteni hladin uhli v zasobnicich pred kotli

a) Instalace snimace k méfeni hladiny uhli v zasobnicich
-V zasobnicich uhli pfed kotli budou nainstalovana métfeni hladin uhli v zasobnicich
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1.2.2.

celkovy pocet zasobnik je 14

meéteni hladin uhli musi spolehlivé a pravdivé v redlném case zobrazovat vySku
hladiny v zasobniku

informace o vysce hladiny v zdsobniku bude pienasena na hlavni velin zauhlovani,
kde bude zobrazovana ve vhodné vizualizaci celého zauhlovani

Systém navazeni uhli do zasobniku musi umoznovat automatické fizeni pfisunu
uhli podle vysky hladiny v zédsobniku. To znamena, Ze po naplnéni zasobniku
dojde k automatickému odstaveni pfisunu uhli do zasobniku.

Prostor zasobnikt uhli je nutno povazovat za zénu s nebezpe¢im vybuchu 20 a
pouzit proto vhodné zatizeni s certifikaty ATEX

Uchazec popise, jaky zpiisob mereni hladiny uhli navrhuje, jak jej bude zobrazovat
na ridici obrazovce hlavniho velinu a jakym zpusobem bude ridit prisun uhli do

zasobniku a specifikuje nabizenou technologii.

Instalace motori na fizeni pluhti nad z4sobniky a instalace ovladani pluhi

a)

b)

Instalace novych motori pohonit shrnovacich pluhti uhli z dopravniki LK4A a
LK4B

Shrnovaci pluhy uhli budou opatfené novymi motory a fizenim

V misté instalace jsou k dispozici pivodni konzole pro motory, které zustaly
Z ptedchoziho fizeni

Uchazec uvede vykon a typ motorii, které hodld pouZit a popise, jak budou motory

ovladat pluhy.

Instalace mistniho a vzdaleného ovladani vSech pohonit motorti shrnovacich pluhti
uhli

ovladani musi umoZiovat mistni nebo vzdalené ovladani pluhli z centralniho
velinu

ovladani musi umoziovat automatické spusténi nebo zvednuti pluhti v sekvenci po
zapnuti/vypnuti dopravnikli umisténych v dopravni trase v navaznosti na zvoleny
cilovy zasobnik uhli nad kotlem

ovladani musi umoznovat fizeni kazdého z pluhti samostatné

ovladani musi umoznovat zam¢eni mistniho ovladéani v poloze ,,vypnuto, tak aby
nebylo mozné chybné spusténi pluhii v dob¢ udrzby

to v jakém reZzimu ovladani a poloze se pluhy nachézeji, musi byt zobrazované na
obrazovce hlavniho velinu v¢etné signalizace chodu dopravniki

Uchazec popise zpusob rizeni pluhit a jejich zapojeni do sekvence dopravy uhli do
zasobnikaui.

Systém tizeni davkovani uhli do jednotlivych zasobnikl uhli pted kotli

Systém musi umoziiovat automatickou dopravu uhli do zasobnikli pfed kotli a
automaticky zastavovat ptisun uhli do zasobniki, pokud bude zasobnik plny.
Systém fizeni dopravy uhli nesmi umoznit davkovani uhli do uz plného zésobniku
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1.2.3.

1.2.4.

1.2.5.

Uchazec popise zpusob rizeni pluhui a jejich zapojeni do sekvence dopravy uhli do
zasobnikii

Instalace pasovych vah na pasy LK3A a LK3B

a)

b)

Instalace pasovych vah uhli na pasové dopravniky uhli LK3A a LK3B

Pasové dopravniky LK3A a LK3B budou osazené vahami meéticimi mnozstvi
prepraveného uhli

Ptesnost vah musi byt 1% nebo lepsi

Pouzit¢é vadhy musi byt vhodné pro danou instalaci, rychlost a Sitku pasu
dopravniku a predpokladané mnozstvi piepravovaného uhli

Uchazec¢ uvede, jaké vahy pouzije, jejich presnost, princip méreni, poZadované
servisni intervaly a zpusob jakym budou vahy kalibrovany. Ddle uvede, kdo bude
provadet potiebny servis a kalibraci vah v Mongolsku a predpokladané naklady
na servis a kalibraci vah.

Systém méteni mnozstvi uhli dodaného do jednotlivych zasobniki uhli pied kotli
Na zékladé méfeni mnoZstvi uhli dodanymi pasovymi vdhami a znamych rychlosti
pasovych dopravnikli musi systém piesné urcovat, kolik bylo dodédno uhli do
jednotlivych zasobnikl uhli.

Mnozstvi uhli dopraveného do jednotlivych zasobnikli bude zobrazovano na
hlavnim velinu zauhlovani

Uchazec¢ uvede technické reseni méreni mnozZstvi uhli dodaného do jednotlivych

zasobnika.

Zapojeni pasovych vah do systému automatizace, véetné sbéru namétenych dat, jejich
archivace a distribuce

Informace o uhli pfepraveném do jednotlivych zasobnikli budou zobrazovany na
hlavnim velinu zauhlovani s moZnosti navoleni libovolné periody, za kterou se
bude mnozstvi zobrazovat (poslednich 24 hodin, posledni mésic, rok nebo zadani
¢asu ,,0d — do*)

Nameétend data o mnoZstvi pfepraveného uhli budou archivovana. Minimalné 400
dni zpétné musi byt umoZznéno sledovani mnozstvi prepravené¢ho uhli, jak je
uvedeno vysSe, udaje pro tento casovy uUsek budou uklddané v hodinovych
intervalech. Udaje star$i nez 400 dni budou uklddané v dennich intervalech, pro
kazdy zasobnik samostatng, archivace dat v dennich intervalech bude minimalné
za Casovy usek péti let.

Uchaze¢ uvede zpusob, jakym budou archivované udaje o prepraveném uhli,

véetné hardwaroveho a softwaroveho reseni.

Zpracovani navrhu pfedavani dat o mnozstvi dodaného uhli useku fizeni kotll
vysokotlaké ¢asti elektrarny

Realizator na zaklad¢é analyzy technickych feSeni a ve spolupraci s jednotlivymi
cechy elektrarny navrhne zpisob, jakym budou informace o mnozstvi uhli
navezen¢ho do zasobnikll pfeddvané mimo cech zauhlovani uréenym pracovnikiim
elektrarny (automaticky generovanym emailem, SMS apod.). V ramci pfipravy
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navrhu analyzuje stdvajici nastaveni komunikace mezi jednotlivymi cechy,
pfedavané udaje a vyuzivané technické vybaveni a navrhne optimalni zplsob
predavani dat. Tento navrh bude zpracovan v pisemné podob¢ a piredan zastupcim
relevantnich cecht (minimaln¢ cech zauhlovani a fizeni kotll). Potvrzeni o
predani bude formou protokolu, ktery bude soucasti pribézné zpravy o realizaci
projektu. Realizator na zakladé navrhu nasledné zapracuje do softwaru fizeni
zauhlovani aplikaci, ktera bude odpovidajicim zpiisobem generovat potiebnd data
a nasledné je odesilat zvolenym adresattim.

Uchaze¢ v nabidce uvede, jakym zpiisobem ovéri vhodnost jednotlivych zpiisobii

predavani dat a nadefinuje podobu (ramcovy obsah) vysledné zpravy.

Vystup 1.3.

1.3. Kvalifikace pracovnikii useku zauhlovani je zvySena

1.3.1.

1.3.2.

V ramci vystupu 1.3. budou realizovany nésledujici aktivity:

Skoleni pracovnikli obraceni vagoni k obsluze modernizovaného zatfizeni obraceni

vagontl

a)

Skoleni bude provedeno v Mongolsku a bude doloZeno zaznamem o rozsahu
Skoleni a prezencni listinou proskolenych pracovnikii

Realizitor provede zaSkoleni odpovédného persondlu/obsluhy v ovladani
zapojenych technologickych celkli

Pro zajiSténi Skoleni zamé&stnancl ur¢i mongolska strana, zaméstnance, kteti se
Skoleni zGi€astni, minimalni pocet prosSkolenych zaméstnancii bude 20.

Realizator na zavér Skoleni provede prezkouseni Skolenych zaméstnancti, zda jsou
schopni samostatné ovladat zapojené technologické celky. V piipadé zjiSténych
nedostatkli opétovné provede Skoleni zaméfené na ty casti, ve kterych byly
nedostatky zjistény.

Dokladem o provedeni $koleni bude prezenc¢ni listina z jednotlivych dni Skoleni,
ucastnici Skoleni obdrZi certifikaty o absolvovani Skoleni. Kopie téchto certifikatu,
vysledky pfezkouSeni a prezencni listiny budou soucdsti priibézné zpravy o
realizaci projektu ZRS

Uchazec popise, jak budou skoleni probihat a kdo bude provadet Skoleni

Skoleni pracovnikli centralniho velinu zauhlovani k obsluze automatizovaného

systému zauhlovacich pasi

a)

Skoleni bude provedeno v Mongolsku a bude doloZeno ziznamem o rozsahu
Skoleni a prezenc¢ni listinou proskolenych pracovnikt

Realizator provede zaSkoleni odpovédného persondlu/obsluhy v ovladani
zapojenych technologickych celkli

35



1.3.3.

1.3.4.

- Pro zajisténi Skoleni zaméstnancii ur¢i mongolskéd strana, zaméstnance, ktefi se
Skoleni zGi¢astni, minimalni pocet proskolenych zaméstnancti bude 10.

- Realizator na zavér skoleni provede prezkouseni skolenych zaméstnancii, zda jsou
schopni samostatn¢ ovladat zapojené technologické celky. V pfipadé zjisténych
nedostatkli opétovné provede Skoleni zamétfené na ty casti, ve kterych byly
nedostatky zjistény.

- Dokladem o provedeni Skoleni bude prezencni listina z jednotlivych dni Skoleni,
ucastnici Skoleni obdrzi certifikaty o absolvovani Skoleni. Kopie téchto certifikata,
vysledky prezkouseni a prezen¢ni listiny budou soucasti pribézné zpravy o
realizaci projektu ZRS

- Uchazec popise, jak budou skoleni probihat a kdo bude provadet Skoleni

Skoleni pracovniki mistni obsluhy jednotlivych pasovych dopravniki uhli

a) Skoleni bude provedeno v Mongolsku a bude doloZeno zdznamem o rozsahu
Skoleni a prezen¢nimi listinami proskolenych pracovnika

- Realizator provede zaskoleni odpovédného persondlu/obsluhy v ovladani
zapojenych technologickych celkli

- Skoleni bude probihat v kazdém roce realizace projektu v navaznosti na instalaci
jednotlivych technologickych celkli

- Pro zajisténi Skoleni zamé&stnancii ur¢i mongolska strana, zaméstnance, kteti se
Skoleni zucastni, minimalni pocet proskolenych zaméstnanci bude 4 na kazdy
dopravnik.

- Realizator na zavér skoleni provede piezkouseni Skolenych zaméstnanci, zda jsou
schopni samostatn¢ ovladat zapojené technologické celky. V pfipade zjisténych
nedostatkli opétovné provede Skoleni zamétené na ty casti, ve kterych byly
nedostatky zjistény.

- Dokladem o provedeni Skoleni bude prezenéni listina z jednotlivych dni $koleni,
ucastnici Skoleni obdrzi certifikaty o absolvovani Skoleni. Kopie téchto certifikati,
vysledky prezkouSeni a prezencni listiny budou soucasti pribéZzné zpravy o
realizaci projektu ZRS

- Uchazec popise, jak budou Skoleni probihat a kdo bude provaddét Skoleni

Skoleni pracovnikti obsluhy vah na dopravnicich LK3A a LK3B

a) Skoleni bude provedeno v Mongolsku a bude doloZeno ziznamem o0 rozsahu
Skoleni a prezencni listinou proSkolenych pracovnikti

- Realizator provede zaskoleni odpovédného persondlu/obsluhy a udrzby vah a také
ve zpusobu jejich pravidelné kalibrace

- Pro zajisténi Skoleni zaméstnancii ur¢i mongolska strana, zaméstnance, kteti se
Skoleni zGi¢astni, minimalni pocet proskolenych zaméstnancti bude 6.

- Realizator na zavér Skoleni provede pfezkouseni Skolenych zaméstnancii, zda jsou
schopni samostatné ovladat zapojené technologické celky. V pfipade zjisténych
nedostatkti opétovné provede Skoleni zaméfené na ty c&asti, ve kterych byly
nedostatky zjistény.
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- Dokladem o provedeni Skoleni bude prezenéni listina z jednotlivych dni Skoleni,
ucastnici Skoleni obdrzi certifikaty o absolvovani Skoleni. Kopie téchto certifikatu,
vysledky pfezkouSeni a prezenéni listiny budou soucasti pribézné zpravy o
realizaci projektu ZRS

- Uchazec popise, jak budou Skoleni probihat a kdo bude provadet skoleni

1.3.5. Skoleni technologii a managementu zauhlovani v Mongolsku a v obdobnych

provozech v CR

a) Skoleni bude provedeno v CR a bude doloZeno zaznamem o rozsahu $koleni a
prezen¢nimi listinami proskolenych pracovnikt

b) Bude proskoleno celkem 12 pracovnikt za 3 roky

- Realizator provede v pribéhu 3 let Skoleni 12 technologli a manazert elektrarny ¢.
3vCR

- Ucelem $koleni v CR bude zvysit povédomi pracovniki elektrarny ¢&. 3 v oblasti
bezpecnosti prace, fizeni lidskych zdroji a energetické narocnosti obdobnych
provozii zauhlovani nebo dopravy uhli v podminkach CR

-V ramci koleni v CR realizator zajisti nav§tévu uvedenych pracovnikii elektrarny
¢. 3 v podobnych €eskych provozech zauhlovani resp. dopravy uhli

- Vrémci Skoleni technologlh a managementu v Mongolsku realizator projektu
zajisti proSkoleni pracovnikli o0 moznostech vyuziti nové technologie automatizace
zauhlovani, vysvétli moznosti snizovani energetické naro¢nosti zauhlovani pomoci
nové instalované automatizace. V ramci Skoleni v Mongolsku realizator proskoli
technology v komplexni obsluze celé technologie zauhlovani, logickych
navaznostech, omezenich a podrobné vysvétli rozsah potifebné udrzby.

- Dokladem o provedeni Skoleni bude prezenéni listina z jednotlivych dni Skoleni,
ucastnici Skoleni obdrZzi certifikaty o absolvovani Skoleni. Kopie téchto certifikath
a prezencni listiny budou soucasti pribézné zpravy o realizaci projektu ZRS

- Uchazec popise, jak budou skoleni probihat a kdo bude provadet Skoleni

- Uchazec navrhne obsah skoleni v CR tak, aby bylo dosaZeno vicelu skoleni

6. Postup realizace a monitoring

Projekt bude realizovan v souladu s projektovym dokumentem a podle pfedem daného
harmonogramu. Rizeni projektu a dozor nad spravnou realizaci projektu bude vicestupiiové.
V prvni fadé bude plnéni fidit a kontrolovat realizdtor v souladu s vlastnimi internimi
postupy. Realizace bude probihat v uzké spolupraci s partnerem projektu, se kterym bude
realizator koordinovat realizaci jednotlivych aktivit, pfedev§im ve vztahu k zaji$téni provozu
elektrarny (vcetn€ nezbytnych technologickych odstavek) a navaznosti jednotlivych logickych
celkl projektovych aktivit. Dozor nad fadnym plnénim a podptirnou koordina¢ni funkci bude
v souladu s metodikou ZRS CR provadét Ceska rozvojova agentura ve spolupraci s ZU
Uléanbatar.

Realizator bude elektronickou formou (e-mailem) podavat CRA, zastupctiim elektrarny
a dal$im relevantnim institucim uréenym CRA pravidelné mésiéni zpravy o realizovanych
aktivitach. Tyto zpravy budou zpracované v anglickém jazyce a budou také obsahovat plan
aktivit na dal§i mésic. Déle se bude v Mongolsku zastupce realizatora ctvrtletné ucastnit
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projektli zahrani¢nich donorti (Ministerstvo ekonomického rozvoje).

Rozdéleni jednotlivych aktivit dle let realizace bude nasledujici:

ROK 2014

Aktivity implementované realizatorem projektu:

1.1.2. Automatizace pasovych dopravnikd uhli, véetné instalace bezpecnostnich a fidicich
prvka a kamerového systému a fizeni vibra¢nich podavact uhli
a) Dopravniky LK4A a LK4B
b) Dopravniky LK3A a LK3B

1.2.1. Instalace nového méteni hladin uhli v zasobnicich pied kotli

1.2.2. Instalace motorl na fizeni pluht nad zasobniky a instalace ovladani pluht

1.2.3. Instalace pasovych vah na pasy LK3A a LK3B

1.2.4. Zapojeni pasovych vah do systému automatizace, véetné sbéru namétenych dat, jejich
archivace a distribuce

1.3.4. Skoleni pracovnikii obsluhy vah na dopravnicich LK3A a LK3B

Aktivity implementované mongolskym partnerem:

e Skoleni mistri a montérii na université v oboru to¢ivych strojiL.

e Stavebni rekonstrukce nového velinu, jako pfiprava na novou technologii
automatizace zauhlovani v rdmci rozvojového projektu.

e Postupna demontaz ptivodni technologie ovladani dopravnikti uhli, ptivodnich
rozvadéci a pivodniho zatizeni velinu véetné likvidace vzniklych odpadu.

e Zakoupeni a instalace systému skrapéci mlhy snizujici prasnost do prostoru past
LK4A, LK4B a do horni ¢asti pasut LK3A a LK3B

e Rekonstrukce oplasténi dopravniho pasu LK5

ROK 2015

Aktivity implementované realizatorem projektu:

1.1.2. Automatizace pasovych dopravnikd uhli, véetné instalace bezpecnostnich a fidicich
prvka a kamerového systému a fizeni vibracnich podavact uhli
C) Dopravnik LK5
d) Dopravnik LK6
e) Dopravnik LK7
f) Dopravnik LK8
Q) Dopravniky LK2A a LK2B
1.1.3. Automatizace a osazeni kontrolnich méfeni teploty a vibraci na motory drti¢e uhli
M20*20A a M20*20B a kamerového systému
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Aktivity implementované mongolskym partnerem:

Zakoupeni buldozéru pro dopravu uhli na skladce uhli.

Zakoupeni mechanického automatického vzorkovace uhli pro pasy LK3A a LK3B
Stavebni rekonstrukce objektl obracecti vagonti uhli A a B — pfiprava na novou
technologii automatizace obraceni vagont v ramci rozvojového projektu

Novy protipozarni systém pro dopravni pas LK5

Vymeéna rotacni ¢asti drtice uhli pod obrace¢em vagont B

Vymeéna pievodovky motoru KC21300 dopravniho pasu LK2A

Instalace odsavani uhelného prahu z prostoru pod obracec¢em vagont B
Protiprokluzné pogumovani hnacich valct pasu LK4A, LK4B a LK5

Vymeéna kovové ¢asti teleskopické hubice pod dopravnikem LK5

Instalace vysokoucinného separatoru kovi na pasech LK2A a LK2B

Céste¢na rekonstrukce mechanickych &asti obrace¢e vagoni A

ROK 2016

Aktivity implementované realizatorem projektu:

1.1.2. Automatizace pasovych dopravnika uhli, véetné instalace bezpecnostnich a fidicich

1.1.4.

1.3.1.

prvka a kamerového systému a fizeni vibra¢nich podavact uhli

h) Dopravniky LK1A a LK1B

)] Dopravniky LP1, LP2, LP3, LP4, LP5 a LP6

Automatizace obraceni vagoni A a B, vcéetné automatizace posunu vagonl a
automatizace drtic¢i a instalace kamerového systému v prostoru obraceni vagonti
Skoleni pracovnikii obraceni vagonil k obsluze modernizovaného zaiizeni obraceni
vagonl

Aktivity implementované mongolskym partnerem:

Pohon drti¢ pod obrace¢em vagonl A bude rekonstruovan a soucasné bude
rekonstruovany pohon jednoho pasového dopravniku pod drti¢em.
Demontdz silovych skiini na obraceci vagonli A a B.

PRUBEZNE AKTIVITY
Tyto aktivity budou realizované priabézné béhem vsech let realizace projektu v souladu s a
V navaznosti na instalaci jednotlivych technologickych celkd.

1.1.1. Instalace a zprovoznéni centralniho fizeni pasovych dopravnikt uhli z hlavniho velinu

1.3.3.

zauhlovani a vybaveni velinu
Skoleni pracovnikii mistni obsluhy jednotlivych pasovych dopravnikii uhli
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- Uchazec do odpovidajici casti této kapitoly doplnz, kdy bude realizovat aktivity
1.2.5.,1.3.2. a 1.3.5. Termin realizace zvoli v souladu se svou nabidkou tak, aby
dopad aktivit byl co nejveétsi.

ZPUSOB RESENI ZARUCNICH A POZARUCNICH OPRAV

- Uchazec¢ popise zpiisob reseni zdarucnich a pozarucnich oprav, vietné doby
popise zp p P )

potrebné k zapoceti opravy od okamziku nahldseni zavady. Navrh musi byt redlné
proveditelny a musi obsahovat opatieni k minimalizaci dopadu opravy na provoz

elektrarny.

DALSI AKTIVITY SOUVISEJICI S PROJEKTEM - ZVYSOVANI POVEDOMI O
PROJEKTU A ZRS CR

Realizator bude v pribéhu realizace projektu soustavné zvySovat povédomi vefejnosti, statni
spravy a mezinarodni donorské komunity v Mongolsku o ZRS CR a aktivitich projektu
samotného. Realizator je povinen ve vSech fazich realizace projektu zajistit vhodnym
zptisobem zviditelnéni ZRS CR, a to jak v mistech realizace projektu, tak pii jeho prezentaci
v médiich ¢i na internetu, pfi¢emz bude dodrzovat ,,Pravidla, povinnosti a doporuceni pro
zajisténi vn&j§i prezentace (publicity) ZRS CR pro realizatory projektd® (piiloha ¢&. 3
projektového dokumentu).

Vytvoreni a zverejnéni dvou tiskovych zprav

Realizator vyda po konzultaci s CRA (a rovnéz se ZU v zemi realizace projektu) tiskovou
zpravu pro mistni, pfipadné 1 ¢eskd média, a to na zacatku a po ukonceni projektu. Informace
o realizaci projektu je nezbytné rovnéz zvetejnit na webovych strankach realizatora (v
ptipad¢, Ze realizator takové stranky provozuje) i v jeho vyro¢nich zpravach.

Vytvoreni propagacnich materialu
V ramci této aktivity realizator vytvoii propagacni letdky obsahujici informace o vystupech
projektu a o ZRS CR v Mongolsku.

Obsah a podoba letdkii bude konzultovana se zadavatelem, ktery doda text o ZRS CR, a
vyslednou podobu schvali. Letdky budou vyrobeny minimalné¢ v mnozstvi 300 ks v
mongolském jazyce a 300 ks v anglickém jazyce. Pieklad do anglického a mongolského
jazyka a vyrobu letdkl zajisti realizator. 100 ks letdki od kazdé jazykové mutace preda
realizator zadavateli, stejné mnozstvi preda ZU CR v Ulanbétaru. Zbyvajici letaky bude
vhodnym zpiisobem distribuovat v ramci projektu pfi jednotlivych aktivitach.

Vytvoreni informacnich panelii

Realizator vytvofi informaéni panel o projektu. Panel bude zpracovan v anglickém a
mongolském jazyce a bude obsahovat minimaln& nasledujici: logo ZRS CR v anglické verzi,
jméno projektu, termin realizace a strucny popis projektu. Panel bude vyroben z pevného
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materialu, bude otéruvzdorny a odolny proti poskozenim vlivem pocasi a slune¢niho zareni.
Rozmér panelu bude minimélné 1x1m. Podobu panelu piedlozi realizator ke schvaleni CRA a
nasledné jej po dohod¢ s odpovédnym zastupcem elektrarny ¢. 3 nainstaluje na vhodném
misté v aredlu elektrarny €. 3.

Dale realizator zpracuje obdobny panel o rozmérech minimalné 50x50cm, ktery po schvaleni
CRA a dohod¢ s odpovédnym zastupcem elektrarny ¢. 3 nainstaluje v mistnosti velinu
zauhlovani.

Oznaceni dodané technologie a vybaveni

Realizator oznaci veskerou dodanou technologii a vybaveni (kde to podminky a provedeni
konkrétniho vyrobku/vybaveni dovoli) logem ZRS CR (v anglické verzi). Provedeni musi
odpovidat umisténi, musi zajistit stilost barev, musi byt nesmytelné, otéruvzdorné a
odpovidajici velikosti.

Dalsi aktivity zvySovani povédomi o ZRS CR a projektu v Mongolsku
Realizaci dalsich aktivit zvySovani povédomi o ZRS CR a informovani o projektu v

Mongolsku bude realizator konzultovat s CRA. Uchazec navrhne dalsi aktivity propagovini a
prezentovani ZRS CR a informovdni o projektu v Mongolsku (napi. dalsi vystupy v médiich
atp.), které budou predmétem hodnoceni. Jako aktivity propagovani ZRS CR a informovani o
projektu nebudou brany v potaz aktivity primdrné smérujici k propagaci uchazece a jeho
sluzeb a technologii, napr. ucast na veletrzich apod.

7. Faktory kvality a udrZitelnosti vysledki projektu

7.1 Participace a vlastnictvi projektu piijemci

Projekt vychazi zpozadavku mongolské strany a byl pfipraven vuzké spolupraci
s pfijemcem. Realizace jednotlivych aktivit bude s pfijemcem detailné koordinovana.
Ptijemce se bude na realizaci projektu také piimo podilet, kromé& vyclenéni pracovniki
pfedevS§im ve formé¢ implementace vlastnich aktivit, pfi¢emZ hodnota téchto aktivit bude
piiblizné ekvivalentni vstupu ze strany ZRS CR.

7.2 Vedlejsi dopady projektu

Implementace projektu bude mit Siroky dopad na obyvatelstvo, vefejny i soukromy sektor v
Uléanbétaru a okoli. Jedna se piedevsim o:
e Omezeni nemocnosti populace v disledku zlepSeni stavu ovzdusi a stabilniho vytapéni
béhem topné sezony
e Zvyseni potencialu ekonomického rozvoje regionu
e Pfispéni k vétsi pfitazlivosti mésta pro turisty, odrazované smogovymi situacemi
v Ulanbataru
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7.3 Socialni a kulturni faktory

- Uchazec¢ doplni, jakym zpiisobem zohledni socialni a kulturni faktory, které by
mohly ovlivnit (pozitivne nebo negativné) realizaci projektu.

7.4 Rovny pfistup zen a muza

Projekt bude podporovat rovné zapojeni muzi a zen do projektu, v zavislosti na jednotlivych
vykonavanych pracich.

7.5 Vhodna technologie

- Technické a technologické zpiisoby realizace projektu mohou znamenat prileZitost
i hrozbu a musi byt proto prizpusobeny mistnim podminkam a potrebam (napr.
dostupnost nahradnich dilii, klimatické podminky, ndklady na provoz, mistni
kapacita na udrzbu, bezpecnostni podminky). Uchazec¢ doplni, jakym zpiisobem je

Jjim nabizena technologie vhodna z hlediska mistnich podminek.

7.6 Dopady na Zivotni prostiedi

Vedlejsim dopadem projektu bude pozitivni vliv na zivotni prostiedi v Ulanbataru a okoli. V
dasledku zajisténi stabilnich dodavek elektrické energie a topné pary bude mozné omezit
uzivani lokalnich topenist’ na fosilni paliva k vytapéni, ¢imz dojde k snizeni celkovych emisi
Skodlivych latek a sklenikovych plynt v oblasti. Mnozstvi emisi v ovzdusi dale napomuze
snizit zavedeni automace, s kterym souvisi napf. pokles energetické naro¢nosti provozu
prostfednictvim omezeni doby chodu pasovych dopravniki naprazdno v pribéhu spousténi
dopravni cesty.

- Uchazec¢ doplni, jakym zpiisobem oSetii potencidlni rizika vzesld z realizace

projektu, ohrozujici Zivotniho prostredi.

7.7 Ekonomicka a finan¢ni Zivotaschopnost projektu

Instalace novych technologii zefektivni provoz systému zauhlovéani a povede k finan¢nim
usporam, z kterych bude mozné zajistit idrzbu a rozvoj systému.

7.8 Management a organizace

Elektrarna ¢. 3 v Uldnbataru je rozdélend do jednotlivych cechli. Projekt se zaméfuje na cech
zauhlovani, ktery fidi Ankhaa Choijilsuren. Hlavnimi nadfizenymi jsou hlavni inzenyr,
vedouci odboru technického planovani (technical policy) a generalni feditel elektrarny.
Manazersky systém elektrarny je hierarchicky, stabilni a fungujici. V ramci cechu zauhlovani
je také stanovend pevna hierarchie, nicméné vzhledem k instalaci novych technologii se da
predpokladat urcita restrukturalizace. K optimalizaci téchto zmén piispéje projekt v ramci
aktivit zamétenych na Skoleni jednotlivych pracovnikii a managementu a pienaSeni zkuSenosti
z obdobnych provozi v CR.
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- Uchazec doplni popis realizacniho tymu.

- Zadavatel preferuje stalou pritomnost alespon jednoho clena realizacniho tymu na
misté realizace a to idealné formou mistniho koordindtora napr. z Fady
mongolskych obcanii, kteii studovali relevantni obor v CR a hovoii kromé
mongolského jazyka cesky nebo anglicky. Vybér mistniho koordinatora by mél
probéhnout v uvodni fazi projektu za spoluprdce zastupitelského viadu CR v
Ulanbataru a pripadné partnera projektu.

- Uchazec jasné popise zajisténi realizace a koordinace aktivit véetné primého
dohledu nad jejich planovanym plnénim a to i na strané partnera. Bude zde také
popsan zpuisob komunikace s partnerskou organizaci a jeji zapojeni do realizace
projektu.

8. Analyza rizik a predpokladii

Zakladnim ptedpokladem pro implementaci projektu je trvajici zajem o realizaci projektu ze
strany partnera projektu. Stim také souvisi ochota ke spolupraci s realizatorem, ktery
s partnerem musi peclivé koordinovat jednotlivé aktivity, k ¢emuz by bez spoluprace partnera
nemohlo dojit. Zaroven je dilezitd v€asnad realizace ptredpokladanych dodavek ze strany
partnera a dodrzeni zavazku ke kofinancovani. Partner musi vhodné zvolit cilové skupiny pro
jednotliva Skoleni, pficemz pro udrzitelnost projektu je nezbytné, aby proSkoleni pracovnici
vyuzivali znalosti ziskané v pribéhu Skoleni a pii provozu dodanych zafizeni se fidili
instrukcemi uvedenymi v ndvodech a provoznich fadech dodanych k zafizenim. Dulezita je
také spoluprace a preddvani informaci mezi jednotlivymi useky elektrarny a jejich dusledné
vyuzivani.

Rizikem pro plynulou realizaci projektu a dodrzovani harmonogramu je moznost poskozeni
nebo zcizeni doddvané technologie v priib&hu jeji pfepravy do Mongolska.

Z hlediska dlouhodobé udrzitelnosti vystupti projektu je zéasadni, aby nedoslo k odstaveni
elektrarny ¢. 3.

Seznam priloh
Ptiloha ¢. 1 — Matice logického ramce
Ptiloha €. 2 — Popis stavajiciho stavu zauhlovani na elektrarné ¢. 3

Ptiloha €. 3 - Pravidla, povinnosti a doporuceni pro zajisténi vn&j$i prezentace (publicity)
ZRS CR pro realizatory projektt
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